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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI et du
C.I.S.P.R. est constamment revu par la Commission et par le
C.LLS.P.R., afin d’assurer qu'il reflete bien 1'état actuel de la
technique.

N

Les renseignements relatifs a ce travail de révision, a
I'établissement des éditions révisées et aux mises a jour peuvent
étre obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en
consultant les documents ci-dessous:

BulletindelaCEI
Annuairedela CEI

Revision of this publication

The technical content of IEC and C.1.S.P.R. publications is
kept under constant review by the IEC and CIS.P.R,, thus
ensuring that the content reflects current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following I E C sources:

I E C Bulletin
I E C Yearbook

Catalogue des publicationsde la CEI
Publié gnnuellement

Terminolggie utilisée dans la présente publication

Seuls sonf définis ici les termes spéciaux se rapportant a la
présente publication.

En ce qui concerne la terminologie générale, le lecteur se
reportera a Ja Publication 50 de la CEI: Vocabulaj
technique I
chapitres séparés traitant chacun d’un sujet défini
général étant publié séparément. Des détails complets 3
peuvent €tre pbtenus sur demande.

Pour les| termes concernan
électriques, oir le chapitre 902.

Symboles

Pour les s
d’usage génd

Les symby
ont été soit ke 2
spémﬂquement approuvés aux fins de cette publlcauon

Publications du C.I.S.P.R.

L’attention du lecteur est attirée sur les pages 3 et 4 de la cou-

verture, qui énumére les publications du C.IS.P.R.

bose of this publication

ferred to 1E C Publi-

Vocabulary (IEV),
chapters each dealing
being published as a
V will be supplied on

or terms on radio interference, see Chiapter 902.

Graphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and signs approved
by the IE C for general use, readers are feferred to:

— TEC Publication 27: Letter symbolg to be used in electrical
technology;

-—— TE C Publication 617: Graphical symbols for diagrams.
the present publication

lications 27 or 617, or
have been spec1ﬁcally approved for the purpose of this publication.

The symbols and signs contained in

C.L.S.P.R. publications

The attention of readers is drawn to pages 3 and 4 of the
cover, which list C.1.S.P.R. publications
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
COMITE INTERNATIONAL SPECIAL DES PERTURBATIONS RADIOELECTRIQUES

LIMITES ET METHODES DE MESURE DES PERTURBATIONS
RADIOELECTRIQUES PRODUITES PAR LES APPAREILS ELECTRO-
DOMESTIQUES OU ANALOGUES COMPORTANT DES MOTEURS
OU DES DISPOSITIFS THERMIQUES, PAR LES OUTILS ELECTRIQUES
ET PAR LES APPAREILS ELECTRIQUES ANALOGUES

AVANT-PROPOS N

preparés par des
ns membres du
sible un accord

me telles par les

b tous les Comités
’R, dans la mesure
ns du CISPR et la

les clairs dans cette
derniére.

La présente publication a été
refatives aux appareils domeg
analogues.

R: Perturbations
et aux appareils

Cette troisieme ification 2 (1989)

(qui inclut la

\}\f}é des Six Mois Rapports de vote

" '
CISPR/F(BC)70 et 71 CISPR/F(BC)81 et 82
CISPR/F(BC)84 CISPR/F(BC)85

de vote indiqués dans le tableau ci-dessus donnent toute information sur le
vote aya outi & I'approbation de cette publication du CISPR.

Les principales modifications reposent sur lI'incorporation des amendements dans le texte
principal qui a nécessité une nouvelle conception des articles afin d’obtenir un ordre plus
logique des sujets traités.

Le domaine d’application a été étendu a I'ensemble du spectre radioélectrique de 9 kHz
a 400 GHz, mais les limites ne sont spécifiées que sur une partie de ce spectre. Ceci a
été considéré comme suffisant pour définir des niveaux d’émission convenables afin de
protéger la radiodiffusion et les autres services de télécommunication et afin de permettre
aux autres appareils de fonctionner comme prévu lorsqu’ils sont placés a une distance
raisonnable.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
INTERNATIONAL SPECIAL COMMITTEE ON RADIO INTERFERENCE

LIMITS AND METHODS OF MEASUREMENT OF RADIO DISTURBANCE

CHARACTERISTICS OF ELECTRIC MOTOR-OPERATED AND

THERMAL APPLIANCES FOR HOUSEHOLD AND SIMILAR PURPOSES,

ELECTRIC TOOLS AND SIMILAR ELECTRIC APPARATUS

FOREWORD VAN

which all the National Committees and other Member Organizations of the CK
therein| are represented, express, as nearly as possible, an international s
with.

2) They have the form of recommendations for international use ap
Commifttees and other Member Organizations of the CISPR in thatse

3) In order to promote international unification, the CISPR exprésses i National Co
should|adopt the text of the CISPR recommendations for théir nati i ar as national ¢

will pefmit. Any divergence between the CISPR recom
should 6 3

This put1

‘househo wnilar apparatus.

The thir iti iti lished in 1985 and Amendmen

(1989) (which i ( d-Amendment No. 3 (1990).

The chanpges as

Reports on Voting

[SPRIE(CO)70 and 71 | CISPR/F(CO)81 and 82
PRIF(CO)84 CISPR/F(CO)85

<

Full info
the votiqg reports

icated in the above table.

'mation.on the voting for the approval of this CISPR publication can be f

National

mmittees
bnditions
hal rules

ittee F: Interference relating to

t No. 2

pund in

The main changes are the integration of the amendments into the main text which required

a redesign of the clauses to arrive at a more logic sequence of the subjects.

The scope is extended to the whole radio frequency range from 9 kHz to 400 GHz, but
limits are formulated only in restricted frequency bands which is considered sufficient to
reach adequate emission levels to protect radio broadcast and telecommunication services

and to allow other apparatus to operate as intended at reasonable distance.
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INTRODUCTION

L'objet de la présente norme est d’établir des exigences uniformes pour les limites des
- perturbations radioélectriques des appareils relevant du domaine d'application, de fixer
des limites pour le niveau perturbateur, de décrire des méthodes de mesure et de
normaliser les conditions de fonctionnement et Vinterprétation des résultats.

Sl
S
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INTRODUCTION

The intention of this standard is to establish uniform requirements for the radio
disturbance level of the equipment contained in the scope, to fix limits of disturbance, to
describe methods of measurement and to standardize operating conditions and
interpretation of results.

&

< |
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LIMITES ET METHODES DE MESURE DES PERTURBATIONS
RADIOELECTRIQUES PRODUITES PAR LES APPAREILS ELECTRO-
DOMESTIQUES OU ANALOGUES COMPORTANT DES MOTEURS
OU DES DISPOSITIFS THERMIQUES, PAR LES OUTILS ELECTRIQUES
ET PAR LES APPAREILS ELECTRIQUES ANALOGUES

1 Domaine d’application

1.1 La présente norme s'applique aux perturbations radioélectriques conduites et
rayonnées, produnes par des apparells dont Ies fonctions prmmpaies sont assurées par

ulation, sauf si

électriques,
miconducteurs,
$ automatiques,

hr exemple des
de protection);
cune exigence

né aucune exigence pour lgs appareils ne
ment d'essai; des exigencesg relatives aux

des fréquences
I ou du CISPR;

30 (voir également

- Matériel générant at utilisant une énergie RF a des fins de chauffage et de thérapie: CISPR 11;

—~  Fours & micro-ondes: CISPR 11 (voir 1.3 sur les matériels a fonctions muitiples);

~  Apparsils de traitement de linformation, par exemple, ordinateurs domestiques, ordinateurs individuels:
CISPR 22;

—~  Matériel élactrique utilisé sur les véhicules a moteurs: CISPR 12.

~ dispositifs de commande et de régulation et matériel comportant de tels dispositifs,
utilisant des semiconducteurs, et dont le courant d’entrée assigné est.supérieur a 25 A
par phase; '

— alimentations électriques destinées a étre utilisées séparément.
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LIMITS AND METHODS OF MEASUREMENT OF RADIO DISTURBANCE
CHARACTERISTICS OF ELECTRIC MOTOR-OPERATED AND
THERMAL APPLIANCES FOR HOUSEHOLD AND SIMILAR PURPOSES,
ELECTRIC TOOLS AND SIMILAR ELECTRIC APPARATUS

1 Scope

1.1 This standard applies to the conduction and the radiation of radio-frequency
disturbances from appliances whose main functions are performed motors and
switchin » i ices; is—i i ted or
intended| for illumination.

;ating

electric

It includes such equipment as: household electrical appliances
controls [using semiconductor devices, motor-driven electro
toys, automatic dispensing machines as well as cine or slide

Also included in the scope of this standard are:

- sgparate parts of the above ad & as motors, switching
devicgs e.g. (power or protective 3 nission requirements apply
unlesp formulated in this standard.

This st
measur

not be
tion.

Require

- a sion requirements in the radio frequency ranpge are

IEC or CISPR standards;

expligi
NOTE< 8
- Ly ireSN\di amps and other lighting devices: CISPR 15;

- A4di 1 uipment and electronic music instruments: CISPR 13 and 20 (see also 7.3.5.4.2);

- Mains communication devices: TEC XX (fo be published];

- Equipment for generating and use of radio frequency energy for heating and therapeutic purposes:
CISPR 11,

—  Microwave ovens: CISPR 11 (but be aware of subclause 1.3 on multifunction equipment);
- Information technology equipment, e.g. home computers, personal computers: CISPR 22;

~  Electric squipment to be used on motor vehicles: CISPR 12.

- regulating controls and equipment with regulating controls incorporating
semiconductor devices with a rated input current of more than 25 A per phase;

- stand-alone power supplies.
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1.2 La gamme des fréquences couvertes est comprise entre 9 kHz et 400 GHz.

1.3 Un matériel a fonctions multiptes, couvert simultanément par différents articles de
la présente norme et/ou par d’autres normes, doit satisfaire aux exigences de chaque
article et de chaque norme relatives a la fonction correspondante, lorsque celle-ci est
activée; pour plus de détails, se reporter a 7.2.1.

1.4  Les limites spécifiées dans la présente norme ont été déterminées sur une base

probabiliste, afin de maintenir la suppression des perturbations dans des limites raisonnables

du point de vue économique, tout en assurant une protection adéquate contre les

perturbations radioélectriques. Dans certains cas exceptionnels, il est possible qu'un

brouullage radnoélectnque se prodmse malgré la conformité aux limites spécifiées. Dans de
i ierit nécessaires.

CEl 50(161): (1989), Vocabulaire Electrotectmi arnati Chapitre 161:
ompatibilité électromagnétique

des de mesure
foélectriques et

l'immunité aux
berturbations

NOT - 8 (198 i o/ utilisé j ' - LISPR 16-2 soient
dispon 5

lectrotechnique
, |ainsi que les
de 3.2 4 3.7,

3.1.2 Les termes suivants sont définis dans le CISPR 16, parties 1 et 2 (Projet 1989):

Constante de temps électrique a la charge Niveau

Constante de temps électrique a la décharge Pondération

Courant perturbateur Puissance perturbatrice sur les conducteurs
Essais de type Source de perturbations radioélectriques
Matériel en essai Tension asymétrique 4

Mise & la terre de référence Tension perturbatrice

3.2 claquement: Une perturbation qui dépasse la limite d'une perturbation continue
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1.2 The frequency range covered is 9 kHz to 400 GHz.

1.3 Multifunction equipment which is subjected simultaneously to different clauses of this
standard and/or other standards shall meet the provisions of each clause/standard with
the relevant functions in operation; details are given in 7.2.1.

1.4 The limits in this standard have been determined on a probabilistic basis, to keep the
suppression of disturbances economically feasible while still achieving an adequate radio
protection. In exceptional cases radio frequency interference may occur, in spite of
compliance with the limits. In such a case, additional provisions may be required.

AN

2 Normative references

)

lectro-

The following standards are referred to in this publication:

IEC 50(161): 1989, International Electrotechnical Vgea
magnetic|Compatibility

CISPR 1p: 1987, CISPR Specification
measuring methods

s and

pbment,

CISPR 1

NOTE

3 Defin

3.1.1 F
Internati
Compatilji
disturbance giv

standard, the definitions contained in IEC 50(161)] 1989,
ical Vocabulary (IEV) - Chapter- 161: Electromagnetic
ded with the specific definitions in the field of discontinuous

3.1.2 Definitions of the following terms are specified in CISPR 16, Part 1 and Part 2
(Draft 1989):

Asymmetric voltage

Electrical charge time constant
Electrical discharge time constant
Equipment under test (EUT)

Level

Radio frequency disturbance source

Reference ground '

RFD current

RFD power on conductors
RFD voltage

Type testing

Weighting
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3.2 claquement: Une perturbation qui dépasse la limite d'une perturbation continue
d'une durée maximale de 200 ms et qui est séparée de la perturbation suivante par un
intervalle de temps minimal de 200 ms. Ces deux intervalles de temps se rapportent au
niveau de la limite d'une perturbation continue.

Un claquement peut comporter un certain nombre d’impulsions; dans ce cas, la durée
correspondante s’'étend du début de la premiére impulsion a la fin de la derniére impulsion
(voir figure 3).

3.3 opération de commutation: Une ouverture ou une fermeture d'un interrupteur ou
d’'un contact.

NOTE - Ceci est indépendant de la présence ou de 'absence de claquemen}s’.\

8.4 durée minimale d’observation T: La durée mini lors du comp-

)}}espondantes

interprétation

Statistique du nombre de claquements (ou dopéra' ) par unité de
emps (se reporter également a 7.4.2.1). ‘

3 5 taux de répétition des claquemen $ N: & tlaquements ou

rminer la limite

8.6 limite de claquement L : La lin ante L applicable a une perturbation
continue, comme donnée ern 2 N détecteur de
x de répétition

t & la méthode

périeur: Un quart du nombre de claquemgnts enregistrés
T est autorisé & dépasser la limite de claquement Lq.

ations de commutation, un quart du nombre d'opérations de
ées pendant la période d'observation est autorisé (& produire des

Sauf spécifications contraires données dans la présente norme pour des appareils
particuliers, il n'est pas nécessaire d'effectuer des mesures pour des perturbations
radioélectriques A des fréquences inférieures & 148,5 kHz ou supérieures a 300 MHz.

4.1 Perturbations continues

Les moteurs & collecteur ainsi que d'autres dispositifs qui sont incorporés dans les
appareils électrodomestiques, dans les outils électriques et dans les appareils électriques
analogues, peuvent produire des perturbations continues.
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3.2 click: A disturbance which exceeds the limit of continuous disturbance not longer
than 200 ms and which is separated from a subsequent disturbance by at least 200 ms.
Both intervals are related to the level of the limit of continuous disturbance.

A click may contain a number of impulses; in which case the relevant time |s that from the
beginning of the first to the end of the last impulse (see figure 3).

3.3 switching operation: One opening or one closing of a switch or contact.

NOTE - Independent of whether clicks are observed or not.

3.4 mlnllmum observation time T: The minimum time necessary -clicks
(or wherg relevant counting switching operations) to provide suffigié i e for
the statistical interpretation of the number of clicks (or switching e’ unit
(see also|7.4.2.1).

3.5 clicrl( rate N: In general the number of clicks/or switchi i ithin one
minute; this figure is being used to determine the click limi 4

3.6 click limit L _: The relevant limi 1.1 for

the measurement with the quasi-peak da : y i mined
from the ¢lick rate N (see also 4.2.2.2)

The clickl|li ethod.

3.7 up ~ : 3 of the number of the clicks registered during the
observati S BE

S ations a quarter of the number of the switching operations
reglstere i 18, 0k vation time is allowed to produce clicks exceeding the click

Radio disturbance measurements below 148,5 kHz and above 300 MHz need not to be
carried out, unless otherwise specified in this standard for specific appliances.

4.1 Continuous disturbance

Commutator motors, as well as other devices incorporated in household appliances,
electric tools and similar electrical apparatus may cause continuous disturbance.
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Les perturbations continues peuvent étre soit du type a large bande, provoquées par des
dispositifs de commutation tels que: interrupteurs mécaniques, commutateurs et
dispositifs de régulation a semiconducteurs, soit du type a bande étroite, provoquées par
des dispositifs de commande électroniques tels que des microprocesseurs.

NOTE - Dans la présente norme, une distinction a été faite entre deux types de perturbations, définis par le
type de détecteur utilisé, au lieu de parler de perturbations «a large bande» et «a bande étroite». Dans ce
but, les limites ont été définies conformément aux mesures réalisées avec un détecteur de valeur quasi-créte
et avec un détecteur de valeur moyenne (voir 5.1.1 et 6.1.1). '

4.1.1 Bande de fréquences de 148,5 kHz a 30 MHz (tensions aux bornes)

NOTE - En 1979, la Conférence Administrative Mondiale pour les Radiocommunications (CAMR) a réduit la
limite inférieure de la fréquence dans la Région 1 4 148,5 kHz; en ce qui con es applications couvertes
par le domaine dapplication de la presenie norme, les essais effectues encé de 150 kHz sont
considérés comme adéquats, car la fréquence de 148,5 kHz se trouve d Inte du récepteur.

Qornes sont mesurées, conformément 2 I'article 5, sur{chay port A la terre.

Les bornes sont définies comme des parties _conduc Ges
glectrique réutilisable avec des circuits externes.

es au| raccordement

4.1.1.1 Les limites indiquées dans les ¢ e : ivent étre respectges sur la (les)
phase(s) et le neutre des bgrne les appareils, a|I’'exception de
delles des outils électriques.

4.1.1.2 Les limites relatives aux betne K nentaires et spécifiées dars les colonnes
4 et 5, s'appliquen es des appareils ainsi qu'aux bornes de
gharge et aux éléments de commande incorporant des
dispositifs a s¢

ipn, soit en tant

des dispositifs de commande et de régulatlon comportant des dlsposmfs a semiconducteurs, et voir 5.2.3
pour ce qui concerne les bornes supplémentaires d'autres appareils.

4.1.1.3 Pour les tensions perturbatrices aux bornes d'alimentation des outils électriques,
les limites particuliéres spécifiées dans les colonnes 6 a 11 sont applicables, en fonction
de la puissance assignée du moteur, & I'exclusion de la puissance de tout dispositif de
chauffage (par exemple, la puissance de chauffage d'un pistolet a air chaud pour le
soudage des matiéres plastiques). Pour les tensions perturbatrices aux bornes de la
charge et aux bornes suppliémentaires des outils électriques, les valeurs spécifiées dans
les colonnes 4 et 5 sont applicables, sans exemption supplémentaire.
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Continuous disturbance may be either broadband, caused by switching devices such as
mechanical switches, commutators and semiconductor regulators, or may be narrowband,
caused by electronic control devices such as microprocessors.

NOTE - Instead of the concept of "broadband” and "narrowband" disturbances, in this standard a distinction
is made between two related kinds of disturbance, defined by the type of the applied detector. For this
purpose limits have been defined with respect to the measurement with the quasi-peak detector and with the
average detector (see 5.1.1 and 6.1.1).

4.11 Frequency range 148,5 kHz to 30 MHz (terminal voltages)

gare
ion to
external ¢ '
4111 of the
mains ter
411.2 minals
of regula en for
"additiong
ins terminals or load/additional terminals are
subject tq
No termi ecting
separat eed controls with apparatus such as sewing machines, |dental
drills, et tor device may be either incorporated-in the separate gontrol
unit or in the

NOTE - For the measurement at the load terminals and additional terminals of regulating controls
incorporating semiconductor devices see 5.2.4, for additional terminals of other appliances see 5.2.3.

4.1.1.3 For the mains terminals of electric tools the particular limits given in columns 6
to 11 apply according to the rated power of the motor, the power of any heating device is
to be excluded (for instance heating power in a blower for plastic welding). For the load
terminals and additional terminals of electric tools, columns 4 and 5 apply without further
relaxation. :
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Tableau 1 — Valeurs limites de la tension perturbatrice aux bornes pour
la gamme de fréquences comprise entre 148,5 kHz et 30 MHz
(voir les figures 1 et 2)

APPAREILS ELECTRODOMESTIQUES ET APPAREILS PRODUISANT DES
PERTURBATIONS ANALOGUES, ET DISPOSITIFS DE COMMANDE ET DE REGULATION
COMPORTANT DES DISPOSITIFS A SEMICONDUCTEURS

Gamme de Aux bornes Aux bornes de charge
fréquences d'alimentation et aux bornes supplémentaires
1 2 3 4 5
/
(MHAZ) dB (V) aB (V) aB{pEVv) V)
Quasi-créte Moyenne* Quasi-crée\\ \y\ ne*
A\ ’-\
Décroissant linéairement avec \ \&
0,156240,50 le logarithme de la fréquence de: 8
66 a 56 59 4 46
Si
05045 56 46/\ \\z\\/ 64
5230 \ 64
B&S &ME%Q DES/OUTILS
1 9 10 11
Gamme d \é\]‘%ssance assignée Puissance assignée
fréquence u moteur supérieure a du moteur supérieure a
700 W et inférieure ou 1000 W
Q égale 4 1000 W
( B PN | wwy | ey | dey | e
Quagi-créte oyenne* | Quasi-créte | Moyenne* |Quasi-créte Moyenne*
PaN
/\< \ \>Décroissant linéairement avec le logarithme de la fréquence de:
1 0,35 .
\ 6459 59 a 49 70 463 63 453 76 4 69 69 a 59
0,3 5 59 49 63 53 69 59
5430 64 54 68 58 74 64

* Si la limite définie pour la mesure avec le détecteur de valeur moyenne est respectée en
utilisant un récepteur a détecteur de quasi-créte, le matériel soumis aux essais doit étre
considéré comme respectant les deux limites et la mesure avec un récepteur équipé d'un détec-
teur de valeur moyenne n'est pas nécessaire.

NOTE - Les limites spécifiées pour les mesures effectuées avec un détecteur de valeur moyenne
sont des valeurs provisoires, et peuvent étre modifiées aprés une période expérimentale.
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Table 1 - Terminal voltage limits for the frequency range
148,5 kHz to 30 MHz (see figures 1 and 2)

HOUSEHOLD APPLIANCES AND EQUIPMENT CAUSING SIMILAR DISTURBANCES
AND REGULATING CONTROLS INCORPORATING SEMICONDUCTOR DEVICES

Frequency At mains At load terminals and
range terminals at additional terminals
1 2 3 4 5
(MHz) ab (uV) db (pV) ab (pV) 1V}
Quasi-peak Average* Quasi-peak A
A\ TNE
Decreasing linearly with the ﬂ \ >
0,15 to 0,50 fogarithm of the frequency from: 80 <\x
66 to 56 59 to 46
PAN Q
0,50t0 5 56 46 /\k\ \6/>
5 to 30 60 \) 64
MAINS%&WN gw\gxﬁ\)/

1 6 ( 7 10 11
Freqpency ted motor power Rated motor power
rapge above 700 W above 1 000 W

anyl not exceeding
\ 1000 W
/
(MHz) dB (nV) dB (uV) dB (uVv) dB (nV)
Quasi-peak | Average* |Quasi-peak | Average*
Decredsing linearly with the logarithm of the frequency from
0.!@% .
\.66,10°69 59 to 49 70 to 63 63 to 563 76 to 69 69 to 59
0,35.165 \5; 49 63 53 69 59
5 to 30 64 54 68 58 74 64

If the limit for the measurement with the average detector is met when using a receiver with a
quasi-peak detector, the equipment under test shall be deemed to meet both limits and the
measurement using the receiver with an average detector need not to be carried out.

NOTE - The limits for the measurement with the average detector are tentative and may be modi-
fied after a period of experience.
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4.1.1.4 Pour les appareils alimentés par piles ou batteries (incorporées ou extérieures)
susceptibles d'étre raccordés au réseau d'alimentation (secteur), les limites spécifiées
dans les colonnes 2 et 3 du tableau 1 sont applicables aux bornes d’alimentation.

Aucune limite de perturbation radioélectrique n'est applicable aux appareils a piles ou
batteries incorporées ne pouvant pas étre raccordés a I'alimentation secteur.

Aucune limite de perturbation radioélectrique n’est applicable aux appareils a piles ou
batteries extérieures, si la longueur du cordon de raccordement reliant I'appareil a la pile
ou a la batterie est inférieure & 2 m. Si la longueur du cordon de raccordement est
supérieure & 2 m ou si elle est facilement extensible par 'utilisateur sans employer d’outils
spéciaux, les limites spécifiées dans les colonnes 4 et 5 du tableau 1 s’appliquent alors
ces cordons. VRN :

4.1.2 Bande de fréquences de 30 MHz a 300 MHz (puissance perurhatrisg)

Les limites de la puissance perturbatrice sont données dans\le tableau

La puissance perturbatrice est mesurée au nivgaunde chaque borné, conformément a

"article 6.

®
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4.1.1.4 For battery operated appliances (with built-in batteries, as well as with external
batteries) which can be connected to the mains the limits of columns 2 and 3 of table 1
apply to the mains terminals.

No radio disturbance limits apply to appliances with built-in batteries, which cannot be
connected to the mains supply.

No radio disturbance limits apply to appliances with external batteries, if the connecting
lead between appliance and battery is shorter than 2 m. If the connecting lead is longer
than 2 m or easily extendable by the user without special tools, then the limits of
columns 4 and 5 of table 1 apply to these leads.

4.1.2 Frequency range 30 MHz to 300 MHz (disturbance power) \

The limits of the disturbance power are given in table 2.

Disturbance power is measured in accordance with clause®

®
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Tableau 2 - Limites de la puissance perturbatrice pour les fréquences
de 30 MHz a 300 MHz

Appareils électro-

domestiques et Outils
analogues
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Gamme de Puissance assignée Puissance assignée Puissance assignée
fréquences du moteur inférieure | du moteur supérieure a du moteur
ou égale 4 700 W 700 W et inférieure supérieure
ou égale & 1 POOW_ 41000W
1 |
(MHz) dB (pW) dB (pW) | dB(pW) dB (pW) | dB (pW B (p \d (PW) | dB (pW)
Quasi-créte | Moyenne* |Quasi-créte | Moyenne* |Quasi-gfét *de e™NQu is&—créte Moyenne*
N W
30 4 300 Craissance linéaire Croissance linéaire roissance linéaire

en fonction de la
fréquence de

45 4 55 35445

en fonction de la
fréquence de

45 a 55

en fonction de la
fréquence de

5 & 65 45 4 55

1 Si ta limite définie pour la mesure
3 détecteur de quasi-créte, le mat

tilisant un récepteur
tant les deux limites
re.

4.3:2.3

Polr les outils électriques, les limites spécifiques indiquées dans

hleur moyenne sont

2 doivent étre
5 & l'alinéa 2 de

ou extérieures)
colonnes 2 et 3

eils a piles ou

les colonnes 4 a

9 du tableau 2 sont applicables, en fonction de la puissance assignée du moteur, &
Pexclusion de la puissance de tout dispositif de chauffage (par exemple, la puissance de
chauffage d’un pistolet a air chaud pour le soudage des matiéres plastiques).

4.1.2.4 Les dispositifs de commande et de régulation comportant des semiconducteurs,
les redresseurs, les chargeurs de batteries et les convertisseurs ne font pas I'objet de
limites pour la puissance perturbatrice rayonnée dans la gamme de fréquences de 30 MHz
a 300 MHz.
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Table 2 — Disturbance power limits for the frequency range

30 MHz to 300 MHz

Household and Tools
Similar appliances
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Frequency Rated motor power Rated motor power Rated motor power
range not exceeding above 700 W above 1 000 W
700 W and not exceeding
1000 W
VRN
(MHz) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW \&dB W) \iB (PW)
Quasi-peak | Average* |Quasi-peak | Average* [Quasi-peak | Averagd’\Quasi-p&ak-{ Average*
e\ N AN
30 to 300 Increasing linearly Increasing linearly Increasing i {nereas }1 early
with the frequency with the frequency with the frequency ith'the ffequency
from from N rom
45 to 55 35 to 45 45 to 55 35 to 45 55 to 65 15 to 55
* If the limit for the measurement with the average detector i§ m W usitig a régeiver with a quasi-pepk detec-
tor, the equipment under test shall be deemed Ao Wmeet bOt limits and t easwement with the recejver with
average detdctor need not be carried out.
NO_TE -| The limits for the measurement with the average tetectar are tentative and may be modifipd after
a period|of experience.
4.1.21 shall be met by all appliances except
those me R, 10 4.1.2.4.
41.2.2 appliances (with built-in batteries as well as with external
batteries) 6 the mains the limits of columns 2 and 3 of table 2
apply, tog
For batté pplignces (with built-in batteries) which cannot be connected|to the
mains, ng
4.1.2.3 imits given in columns 4 to 9 of table 3 apply

according to the rated power of the motor, the power of any heating device is to be

excluded (for instance heating power in a blower for plastic welding).

4.1.2.4 Regulating controls which incorporate semiconductor devices, rectifiers, battery
chargers and convertors are not subject to the disturbance power limits in the frequency

range 30 MHz to 300 MHz.
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4.2 Perturbations discontinues

Les opérations de commutation qui ont lieu dans ies appareils commandés. par thermostat,
dans les machines automatiques programmées et autres appareils a commande
électrique, produisent des perturbations discontinues. L'effet subjectif des perturbations
discontinues varie avec la fréquence de répétition et I'amplitude des signaux audio et des
signaux vidéo générés. Par conséquent, une distinction est faite entre différents types de
perturbations discontinues.

Les perturbations discontinues sont uniquement mesurées a l'aide d'un récepteur de
mesure comportant un détecteur de quasi-créte, comme mentionné en 5.1.1 et comme
spécifié a l'article 2 de la premiére partie de la CISPR 16 (Projet 1989). ‘

L. dnnexe U aonne des recommandations.

#.2.1 Les limites applicables aux perturbations discontq
du caractére des perturbations et du taux de répétition
pst indiqué de maniére détaillée en 4.2.2 et 4.2.3.

bincipalemem
, comme cela

Aucune limite n'est applicable aux perturbations-diste 3 ans 13 de fréquences
e 30 MHz 4 300 MHz.

NOTE - Le niveau de perturbations en-de 3 interprété comme un¢g indication pour le
niveau au-dessus de 30 MHz.

#.2.2 Gamme de fréquences de 148 Y )

f.2.2.1 Les valeurs limites séc ableau 1 sont également applicables aux
g ; nantid’appareils qui produisent:

claquements, ou

ant plus de deux fois au cours de rf'importe quelle

i taux de répétition des claquements N supérigur ou égal a 30.

ite de claquement L_ est la valeur limite correspondante L épplicable a une
ertGrbation continue, comme indiqué en 4.1.1, augmentée de la quantité guivante:

44 dB pour N< 0,2, ou
201g (30/N)dB  pour 0,2< N<30

NOTE - Des exemples de perturbations discontinues classées en tant que claquements sont donnés dans
les figures 3a, 3b et 3c¢.

Se reporter également aux tableaux A.1 et A.2 de I'annexe A.
4223 La limite de claquement L_ est applicable pour les taux de répétition de

claquements N observés dans les conditions de fonctionnement et selon l'interprétation
des résultats, comme spécifiés dans P'article 7.
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4.2 Discontinuous disturbance

Switching operations in thermostatically controlled appliances, automatic programme
controlled machines and other electrically controlled or operated appliances generate
discontinuous disturbance. The subijective effect of discontinuous disturbance varies with
repetition rate and amplitude in audio and video presentation. Therefore distinction is
made between various Kinds of discontinuous disturbance.

The discontinuous disturbance is only measured with a measuring receiver including a
quasi-peak detector as mentioned in 5.1.1 and specified in clause 2 of CISPR 16, Part 1
(Draft 1989).

AN

See annek C for guidance.

4.2.1 Tne limits for discontinuous disturbance depend mainly oq the character éthe
disturbange and on the click rate N as given in detail in 4.2.2 apd™

No discor]

NOTE - MHz.

42.2

4221 : Wous disturbances from all equipment

a) dis
b) clid
¢) clid
Appliance

pply are '

4.2.2.2 q given
in 4.1.1, increased by:

44 dB for N< 0,2, or

20 Ig (30/N) dB for0,2< N< 30

NOTE - Examples of discontinuous disturbances which are classified as clicks are shown in figures 3a, 3b
and 3¢.

See also annex A, table A.1 and table A.2.

4.2.2.3 The click limit L_ applies for click rates N determined under operating conditions and
interpretation of results as specified in clause 7.
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4.2.3 Les exceptions suivantes sont applicables:

4.2.3.1 Les thermostats pour, ou intégrés dans, les appareils de chauffage des locaux
(par exemple les convecteurs, les radiateurs soufflants, les appareils a circulation d’huile,
les braleurs & combustible liquide et les appareils analogues) prévus pour étre utilisés
comme appareils fixes, doivent étre conformes a la limite de claquements L_ pour le
calcul de laquelle un taux de répétition des claquements N doit étre utilis¢, dont la valeur
est égale 2 cing fois le taux de répétition des claquements N déterminé pour un appareil
de chauffage unique conformément & 7.2.4. Le paragraphe 4.2.3.4 ne s'applique pas.

4.2.3.2 Lors de Pévaluation des claquements produits par des appareils commandés par
programme selon la méthode d'évaluation des perturbations discontinues, il est possible
de rencontrer une perurbation discontinue ne satisfaisant pa€ aux_conditions données

Si la durée totale de cette perturbation discontinue ne éps >|s pendant le
temps d'observation minimal (voir 3.4), la pertufba > idéfée comme un
claquement unique et n'est pas soumise au ations continues
spécifiées en 4.1.1.

par toute action

ombre limité de

Is les dispositifs
joivent pas étre
aux limites de

ipterrupteur pour
crire électrique,

casdiune lampe de porte d’entrée.

des machines a
coudre, des machines a calculer, des matériels de soudage etc ne sont pas inclus dans
ce paragraphe; se reporter 3 7.2.3 et 7.3.2.4 c.

Lorsqu’un appareil est soumis aux essais de conformité aux Ilmltes de perturbations
radioélectriques, comme décrits dans la présente norme, les perturbations provoquées par
le fonctionnement de tout dispositif de commutation ou de toute commande inclus dans
I'appareil et dont le but est de le déconnecter du réseau a des fins de sécurité
uniquement, ne doivent également pas étre prises en considération.
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4.2.3 The following exceptions apply:

4.2.3.1 Thermostats for, or integrated in room heating equipment (such as convectors,
fan heaters, fluid filled heaters, oil burners and similar) which are intended for stationary
use shall be in conformity with the click limit L_, for which in the calculation a click rate N
shall be used, which is five times the click rate N determined for a single room-heater in
accordance with 7.2.4. Subclause 4.2.3.4 does not apply.

4.2.3.2 When clicks from programme-controlled appliances are evaluated applying the
method of assessment of discontinuous disturbance, some discontinuous disturbance may
be registered that does not satisfy the conditions given in 4.2.2.1 necessafy inorder to be

classified|as clicks.
( ?the
o the

If the totdl duration of this discontinuous disturbance does not exce
minimum jpobservation time (see 3.4), it is considered as one click™a
limits for ¢ontinuous disturbance laid down in 4.1.1.

4.2.3.3 The disturbance from individual switching ion used directly or
indirectly | manually or by similar activities on a swi in an
appliance|or otherwise to be used for:

1) the| purpose of mains connection

2) the purpose of programme selecfion only,

3) thel control of energ i 36 imi fixed

positiopns,

4) the changing of 3 nas a

action or electronic thermostats, is [to be

variable speed de
disregqrded ep ¢ appliance for compliance with the limits of
radio disturbancé s

Exampleq of swi ¢ subclause are the switch for a lamp (including foot
activated electric typewriter, manual switches for heat and ajr flow
control i -dryers, as well as the indirectly operated switch in a

cupboar r refrig€rator, and sensor-operated switches for front door famps,

Switches ; SHE e : : s : At belause,
e.g. for sewing machmes calculatmg machmes soldermg equipment, etc see 7.2.3.
and 7.3.2.4 c.

Also the disturbance caused by the operation of any switching device or control which is
included in an appliance for the purpose of mains disconnection for safety only, is to be
disregarded for the purpose of testing the appliance for compliance with the limits of radio
disturbance as described in this standard.
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4.2.3.4 Les appareils dont le taux de répétition des claquements N ne dépasse pas cinq,
et qui sont équipés d'interrupteurs a fonctionnement instantané (c’est-a-dire dont la durée
de chaque claquement est inférieure & 10 ms), doivent étre considérés comme satisfaisant
aux limites, indépendamment de 'amplitude des claquements (voir les tableaux A.1 et A.2
de I'annexe A).

Si l'une ou l'autre de ces conditions n'est pas remplie, les limites définies en 4.2.2 sont
applicables.

4.2.3.5 Dans le cas d'appareils qui ont un taux de répétition de claquement N inférieur ou
égal a cinq, les groupes de deux perturbations provoquées par le fonctionnement
successif de deux ou de plusieurs interrupteurs différents, mais dont la durée individuelle
ne dépasse pas 200 ms et qui ne sont ni précédés ni suivis par’une.autre perturbation a
s, méme si les

2ontré dans la

1e perturbation

stat, les trois
et le neutre

et les trois
ans les 2 s,

meture de tout
e claquements
Hant le temps
dleur limite L de

pAes appareils énumérés dans le tableau A.2 de I'annexe A,
jtion des claquements N = n, x f/T, ot n, est|le nombre des
T min, et f est

ures électriques

uit équivalent de
la cléture provenant de la résistance de 250 Q montée en série avec l'impédance de 50 Q du
réseau fictif en V (voir également au repére 5 de la légende de la figure 6).

424 Les limites relatives aux appareils spécifiques sont résumées dans l'annexe A
pour différentes conditions de fonctionnement, conformément aux paragraphes précédents
422 et4.2.3.

Les limites relatives aux appareils ne figurant pas dans I'annexe A doivent étre calculées
selon les principes exposés en 4.2.2 et 4.2.3, en se guidant sur les exemples montrés
dans l'annexe A.
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4.2.3.4 Appliances which have a click rate N of not more than five and which have
instantaneous switching (i.e. the duration of each click is less than 10 ms) shall be
deemed to comply with the limits, independent of the amplitude of the clicks (see for
tables A.1 and A.2 of annex A). '

If either condition is not satisfied then the limits in accordance with 4.2.2 apply.
°

4.2.3.5 For appliances which have a click rate N of less than five, any two disturbances
caused by the sequential operation of two or more separate switches, and each
disturbance having a maximum duration of 200 ms, and neither preceded nor followed
within 2 s by any other disturbance, shall be evaluated as two clicks”evea when the
separatiop between the disturbances is less than 200 ms.

i >e4c,

4.2.3.6 [For thermostatically controlled three-phase switch ree disturbances
caused sequentially in each of the three phases and the dependent ¢f their
spacing and subject to the following 2 e ree clicks and [not as
continuoys disturbance:

For this ¢lass of equipment, for instance refrigerators, the exa

a) thg switch operates not more min period and thel three

disturbances are neither preceded for followed s by any other disturbange;
b) the ance_ca m thenopening or the closing of any jone of

the coptacts shall be ahd.not mbré than a quarter of the number| of the
clicks egistered during the observation time is dllowed
to exc 4 ape elevant limit L for continuous disturbance.

4.2.3.7 i iste ablenA.2 of annex A, the click rate N = n,. x fIT,|where
n, is the
and fis a

measured-values
the use
impedance of the artificial mains V-network (see also item 5 of the legend of figure 6).

he output terminals according to the voltage division resultirig from

424 The limits for specific appliances for various conditions in accordance with the
preceding 4.2.2 and 4.2.3 are summarized in annex A.

Limits for appliances not shown in annex A shall be calculated in accordance with the
principles laid down in 4.2.2 and 4.2.3, using the examples shown in annex A for
guidance.
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5 Méthodes de mesure de la tension perturbatrice aux bornes
(de 148,5 kHz a 30 MHz)

Le présent article établit les conditions générales relatives a la mesure des tensions
perturbatrices produites aux bornes d'un appareil.

Les conditions de fonctionnement sont spécifiées en 7 de la présente norme.

5.1 Dispositifs de mesure

Les dispositifs de mesure énumérés ci-dessous doivent étre utilisés:

5.1.1 Récepteurs de mesures /7N

Les récepteurs munis de détecteurs de quasi-créte doiven fmes a l'article 2 du
CISPR 16, premiére partie, (Projet 1989); les récepteurs i
moyenne doivent étre conformes a l'article 4 du CISPR

ur, et les mesures
hleur moyenne.

les courants de
de référence, et
bs véhiculés par

Le réseau fictif e ¢ s l'article 11 du

Un disposi
fictif e@ﬁ
pas infl 66

on et le réseau
mesure, ne soit
spositif atténue
mentation (voir

étre réalisée au

La sonde de fension doit &tre Utilisée ors des Mesures elfeciuees aux bornes autres que
les bornes d’alimentation (voir 5.2.3.2), comme par exemple les bornes de la charge et les
bornes de commande (5.2.4.4). La sonde de tension doit étre également utilisée au niveau
des bornes d'alimentation lorsqu’il n'est pas possible d’utiliser le réseau fictif en V sans
exagérément influencer le matériel soumis a I'essai ou le matériel d'essai lui-méme,
comme par exemple, lors de mesures effectuées sur des moteurs et sur des dispositifs de
chauffage fonctionnant & plus de 25 A par phase.
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5 Methods of measurement of terminal disturbance voltages
(148,5 kHz to 30 MHz)

This clause lays down the general requirements for the measurement of disturbance

voltage produced at the terminals of apparatus.
The operating conditions are given in clause 7 of this standard.

5.1 Measuring devices

The measuring devices given below are to be used:

5.1.1 Measuring receivers : VAN

Part 1 (Draft 1989); receivers with average detectors shall be in accorda
of CISPR[ 16, Part 1 (Draft 1989).

NOTE { Both detectors may be incorporated in a single receiver and
the quasi-peak detector or the average detector.

5.1.2 Aftificial mains network

The artif % v
frequencies between the terminals of<the equ arid reference grou
alsoto is : gnals on the supply

The artifi MO ~ 0 WH + 5 Q) as defined in claus

yment, the impedance of the mains dqg
e artificial mains V-network, a s
erted between the artificial mains V-netw

al cable with a characteristic impedance of 50 Q.

ingd impedance I high

’R 16,
ptise 4

ither using

d, and
ains.

e 11 of

es not
uitable
rk and

which

ificial mains V-network and the measuring receiver shall be

The voltage probe shall be used when measuring on terminals other than mains terminals
(see 5.2.3.2) e.g. load and control terminals (5.2.4.4). The voltage probe shall also be
used on mains terminals when the artificial mains V-network cannot be used without
unduly influencing the equipment under test or the test equipment, e.g. while measuring

motors and heating devices operating at more than 25 A per phase.
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La sonde de tension comporte une résistance dont la valeur minimale est de 1 500 Q et
qui est montée en série avec un condensateur ayant une valeur réactive négligeable par
rapport a la résistance (dans la gamme de fréquences comprise entre 150 kHz et 30 MHz)
(voir P'article 12 du CISPR 16, premiére partie, Projet 1989).

Les résuitats des mesures doivent étre corrigés pour tenir compte de la division de la
tension entre l'indicateur de tension et I'appareil de mesure. Pour cette correction, seules
les parties résistives des impédances doivent étre prises en considération.

Si le fonctionnement de I'appareil en essai est affecté par I'impédance trop faible de la
sonde de tension, son impédance (a 50/60 Hz et a radiofréquence) doit étre augmentée
de fagon appropriée (par exemple: 15 kQ en série avec 500 pF).

5.1.4 Main artificielle

Au cours des mesures de tension perturbatrice sur des\a i ? a la main,
I'utilisation d’'une main artificielle est requise pourSi i e la main de
I'utilisateur

La main artificielle est constituée d'une feuille métallie ali€e alyne des Hornes (borne M)
d'un dipéle RC constitué d'un condensateur_de 0 20 % en Bérie avec une
résistance de 510 Q £+ 10 % (voir la figutre 8a), ¢ de ce dipdle RC doit étre
reliée A la terre de référence du syst e CISPR 16, premiére partie, Projet
1989). Le dipdle RC de la R indéré dans I'envelpppe du réseau
fictif.

L'appareil de m ations discontinues doit satisfair¢ aux exigences
de l'article 14 emi artie, j . is|d’employer une
autre méthod iS8 QscCi , iti ’ ré de précision

conve

Pour la e partie, (Projet

s renseignements

5.2.1.1 Cordon d’'alimentation

Pendant toutes les mesures de tensions perturbatrices aux bornes (aux bornes
d’alimentation et aux autres bornes), le réseau fictif en V est raccordé aux bornes
d'alimentation afin d'assurer un raccordement de sortie bien déterminé. Le réseau en V
est placé a une distance de 0,8 m de I'appareil, comme cela est décrit, de fagon détaillee,
en5.2.2.

Les mesures de tensions perturbatrices sont normalement effectuées au niveau de la fiche
située a I'extrémité du cordon.
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The voltage probe contains a resistor having a resistance value of at least 1 500 Q in
series with a capacitor with a reactive value negligible to the resistance (in the range
150 kHz to 30 MHz) (see clause 12 of CISPR 16, Part 1, Draft 1989).

The measuring results shall be corrected according to the voltage division between the
probe and the measuring set. For this correction only the resistive parts of the impedances
shall be taken into account.

If the function of the equipment under test is affected by the impedance of the probe being
too low, its impedance (at 50/60 Hz and at radio frequencies) shall be mcreased as
needed (for example 15 kQ in series with 500 pF).

VAN
5.1.4 Artificial hand
In order|to simulate the influence of the user’'s hand, applicatiorihof the_artificia| ?ﬂd is
required|for hand held equipment during the disturbance voltaget 3 nt.
The artifjci 1 M) of
an RC ¢ stor of
510Q % cted to
the refe 2 1989).
The RC ay k 3 hé housing of the artificial
mains network
5.1.5 Di
The measuring equipme i i i [ e 14 of
CISPR g A g may be
applied
For the 1 89).
5.2 Mas
{

5.2.1

NOTE|- ibn of the

electrig

5.2.1.1 Mains lead

During all measurements of disturbance terminal voltages (on the mains terminals or on
other terminals) the artificial mains V-network is connected to the mains terminals in order
~ to provide a defined termination. As described in detail in 5.2.2 the V-network is situated
at a distance of 0,8 m from the appliance.

The disturbance voltage measurements are normally to be made at the plug end of the
lead.
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Si le cordon d’alimentation de I'appareil en essai est plus long que nécessaire pour le
raccordement au réseau en V, la longueur de cordon qui dépasse 0,8 m doit étre pliée
paraliélement a lui-méme, de fagon a former un faisceau horizontal de 0,3 m a 0,4 m de
longueur. En cas de controverse concernant une interdiction de vente ou un retrait d'une
approbation de type, il peut étre remplacé par un cordon de qualité analogue de 1 m de
fong. »

Si la longueur du cordon sur lequel sont effectuées fes mesures est inférieure a la
distance requise entre I'appareil et le réseau en V, elle doit étre augmentée jusqu’a la
longueur prescrite.

Si le cordon d’alimentation de I'appareil soumis aux essais comporte un conducteur de
terre, la borne de terre 3 l'extrémité du c6té de Ia prise de cgurant doit étre reliée 2 la
terre de référence de I'appareil de mesure.

entre la borne de terre de I'appareil et ia terre de r il{de mesure doit
saire pour étre
d’alimentation, & une
distance maximale de 0,1 m de ce dernier.

eau fictif en |V a l'aide d'un
en cas de prise a fiche ou a

Si I'appareil est livré sans cordon, il
cordon ne dépassant pas de
embase).

5.2.1.2  Autres cordons

'appareil a un
cas d’appareils
gences 5.2.1.1,

aux essais

tenus a la main

t étre maintenu
i ia mesure est
r rapport a l'une

des parois de la cabine.
5.2.2.2  Appareils fonctionnant normalement sans mise a la terre et tenus a la main

Les mesures doivent d'abord étre effectuées conformément aux exigences en 5.2.2.1.

Des mesures complémentaires doivent ensuite étre effectuées en utilisant ia main
artificielle décrite en 5.1.4.
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If the mains lead of the appliance under test is longer than necessary to be connected to
the V-network the length of this lead in excess of 0,8 m shall be folded back and forth
paralle! to the lead so as to form a horizontal bundle with a length between 0,3 m and
0,4 m. In the case of controversy with regard to the banning of sales or withdrawal of a
type approval it may be replaced by a lead of similar quality with a length of 1 m.

If the lead on which the measurements are to be made is shorter than the required
distance between the appliance and the mains V-network, it shall be extended to the
necessary length. '

If the mains Iead of the appliance under test includes the earthing conductor the plug end
of the ea 0 hall of the. measuring
equipment.

Where arn ¢ b
the earth i i pquipment
shall be etwork

if the appliance is not supplied with a lead itis to b 8 \ iCi i etwork
by a lead phot longer than 1 m (also in case

5.2.1.2 | Other leads

The lead|connecting the appli e-Wi iaryN\apparatus and the leads to regulating
controls ¢r to batteries o : te with
5.2.1.1 e \

522 Djf
to
5.2.21
The applis sha ba t least
2mx2min ze and at'a dlstance of 0,8 m from the artificial mains V-network and ghall be

kept at lepst 0;8 mfrorm any other earthed conducting surface. If the measurements arg made
ina scre&w;w_muwm_wmmm_mmnﬂaﬂs of the

enclosure.

5.2.2.2 Handheld appliances which are normally operated without an earth connection

Measurements shall first be made in accordance with 5.2.2.1.

Additional measurements shall then be made using the artificial hand described in 5.1.4.
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La démarche générale a suivre pour l'application de cette main artificielle consiste &
enrouler la feuille métallique autour des poignées fixes ou amovibles fournies avec
I'appareil, et, de plus, a relier la borne M du dipble RC a toutes les parties métalliques
exposées, non rotatives, de I'appareil, comme spécifié en 5.2.2.2.2 3 5.2.2.2.4.

Les parties métalliques peintes ou laguées sont considérées comme des parties
exposées, et doivent étre reliées directement a la borne M du dip6le RC.

La main artificielle doit étre appliquée selon la procédure suivante:

5.2.2.2.1 Si le boitier de I'appareil est entierement métallique, une feuillé métallique n'est
pas nécessaire, et la borne M du dipdle RC doit étre reliée directement au corps de I'appareil.

AN

.2.2.2.2 Si le boitier de I'appareil est en matériau isol
Hoivent étre enroulées autour des poignées, voir 'exempje

hiveau de perturbations plus important. Toutes ce
pu le manchon A, s'il existe, doivent étre reliés

e boitier n’est pas métallique
argeur doit étre enroulée autoy
isolant et si cela
pitier, le point A,

e RC.

au isolant et un
lles métalliques
anoulées autour
du dipble RC.

5.2.2.20r
boftier méta

L'dppareil “doit étre placé & 0,8 m du réseau fictif en V, la mesure des tensions
perturbatrices étant effectuée conformément aux exigences en. 5.2.1.

Lors des mesures, la borne de terre de I'appareil doit étre reliée a la terre de référence de
I'appareil de mesure.

Si I'appareil est livré sans cordon, la connexion entre la borne de terre de I'appareil et ia
terre de référence de l'appareil de mesure doit étre réalisée a l'aide d'un cordon
cheminant parallélement au cordon d'alimentation, de longueur identique et a une
distance maximale de 0,1 m de celui-ci.

Si le boitier de I'appareil est en matériau isolant, I'appareil doit étre soumis aux essais
décrits en 5.2.2.1.
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The general principle to be followed in the application of the artificial hand is that the
metal foil shall be wrapped around all handles, both fixed and detachable, supplied with
the appliance and the terminal M shall additionally be connected to any exposed
non-rotating metaiwork as specified in 6.2.2.2.2 10 6.2.2.2.4.

Metalwork which is covered with paint or lacquer is considered as exposed metalwork and
shall be directly connected to the terminal M of the RC element.

The artificial hand is to be applied the following way:

5.2.2.2.1 When the casing of the appliance is entirely of metal, no metal foil is needed, but
the terminal M of the RC element shall be connected directly to the body of thiance.

5.2.2.2.2| When the casing of the appliance is of insulating materi
wrapped round the handles, e.g. in figure 8b, around handle B, and
handle D| if present. Also metal foil 60 mm wide shail be wrapped ro

point whare the iron core of the motor stator is located, or arognd the\geea
a higher |disturbance level. All these pieces of metal foil i
present, shall be connected together and to the terminal

5.2.2.2.3 aterial,
and has dies B
and D in tal foil
60 mm Wi s G of the
motor st3 i , i exgearhox, if this is of insulating material
and a higher disturbance | i q A, the
metal foi

together

5.2.224 3 and a
case of 2 _ round
the hand|es : at A and B and the metal body C shall be connected
together ¢
NOTE A siccording to IEC Standard 536: Classification of electrical and glectronic
equip
5.2.23
The applia# ptwork,

the disturbance voltages to be measured in accordance with 5.2. 1

The measurements shall be made with the earth terminal of the appliance connected to
the reference ground of the measuring equipment.

If the appliance is not supplied with a lead the connection of the earth terminal of the
appliance to the reference ground of the measuring equipment shall be made by a lead
running parallel to the mains lead and of the same length and at a distance of not more
than 0,1 m from it.

If the enclosure of the appliance is of non-conducting material, the appliance shall be
tested as described in 5.2.2.1.
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5.2.3 Appareils munis d'un dispositif auxiliaire relié par un cordon autre
que celui de I'alimentation

NOTES

1 Les dispositifs de commande et de régulation comportant des dispositifs & semiconducteurs ne sont
pas couverts par ce paragraphe. lIs sont couverts en 5.2.4. ’

2 Lorsque le dispositif auxiliaire n'est pas indispensable au fonctionnement de I'appareil et fait I'objet
d'une procédure d'essai spécifique décrite dans un autre paragraphe de la présente norme (par exemple,
les brosses & moteur pour aspirateur), ce paragraphe n'est pas applicable. L'appareil principal est essayé
comme un appareil individuel.

Les cébles de raccordement dont la longueur est supérieure a 1 m sont disposés
conformément aux exigences en 5.2.1.1.

Si le cible d’interconnexion reliant I'appareil et le dispositi {lrai t fixé de fagon
permanente & ses deux extrémités, et si sa longueur est intéx il est blindé,
aucune mesure n'est nécessaire pourvu que, dans le ds soit relié aux
igire.

6.2.3.1  Montage de mesure
2.2 complétées
'me distance de

la longueur du
m de l'appareil

xiliaire doit étre

r du cordon qui
ner un faisceau

lle du cordon

cessaires & son
rturbations;

doit pas utiliser
main, la main
f auxiliaire;

c) Si l'appareil n'est pas destiné a étre tenu dans Ta main, mais si le dispositif auxiliaire
n'est pas relié a la terre et s'il est destiné & étre tenu a la main, ce dispositif doit étre relié a
la main artificielle; si le dispositif auxiliaire n'est pas lui non plus destiné a étre tenu a la
main, il doit étre placé au-dessus d'une surface conductrice reliée a la masse, comme
décriten 5.2.2.1. ‘

5.2.3.2 Méthode de mesure

En complément aux mesures effectuées aux bornes de raccordement au réseau, des
mesures sont effectuées pour toutes les autres bornes de raccordement des cables
entrant et sortant (par exemple, les cables de commande ou de charge) en utilisant une
sonde comme décrite en 5.1.3, en série avec I'entrée d’'un récepteur de mesure.
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5.2.3 Appliances having auxiliary apparatus connected at the end of
a lead other than the mains lead

NOTES

1 Regulating controls incorporating semiconductor devices are excluded from this subclause, as these
are covered in §.2.4.

2  When the auxiliary apparatus is not essential to the operation of the appliance and has a separate test
procedure specified elsewhere in this standard (e.g. power nozzle of a vacuum cleaner) this subclause
does not apply. The main appliance is tested as an individual appliance.

Connecting leads exceeding 1 m in length are arranged in accordance with 5.2.1.1.

Measurements need not to be made when the connecting lead betwe
the auxiliary apparatus is permanently fixed at both ends, and is ¢
or if it has a shielding whose ends are connected to the metal hov
and that qf the auxiliary apparatus.

5.2.3.1 |Measuring arrangement

Jowing

m the
is long

at the

ess of
length

iopn must

hall be
d shall

c) If the appliance is not made 10 be held in : ary appae hich is
not earthed and is made to be held in the hand shall be connected to the artmcnal hand;
if the auxiliary apparatus is not made to be held in the hand either, it shall be placed
above an earthed conducting surface as described in 5.2.2.1.

5.2.3.2 Maeasuring procedure

In addition to the measurement on the terminals for the mains connection, measurements
are conducted on all other terminals for incoming and outgoing leads (e.g. control and
load lines) using a probe as described in 5.1.3 in series with the input of the measuring
receiver.
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Le dispositif auxiliaire, de commande ou de charge, est connecté de fagon

CISPR 14 © CElI

a permettre les

mesures dans toutes les conditions de service prévues et dans les conditions d’interaction

entre I’ appareal et le dispositif auxiliaire.

Les mesures sont effectuées a la fois aux bornes de l'appareil et aux bornes du dispositif

auxiliaire.

5.2.4 Dispositifs de commande et de régulation comportant des semiconducteurs

5.2.4.1 Le dispositif de commande et de régulation doit étre disposé conformément a la
figure 5. La borne de sortie du dispositif de commande et de régulation doit étre reliée a une
charge de la valeur assignée correcte, par des cordons dont la longueur est comprise entre

0.5metim.

Sauf spécification contraire du fabricant, la charge doit étre
incandescence.

5.2.4.3 Le dispositif de com
en 5.2.2.1 ou 5.2.2.3.

n perturbatrice est effectués

5.2.4.s<t% ‘
régulatio i

oU & une/

r des lampes a

lation (ou de sa
de Classe 1), la
e 3 la borne de
nt, est reliée a

aux exigences

P au niveau des

g tension conforme au 5.1.3, en série avec la

ommande et de

écommande par
m. Si un cordon

it| étre pliée paral-

de longueur.
du dispositif de

commaride et de régulation doit étre effectuée conformément a la méti

hode de mesure

décrite en 5.2.4.4, pour les bornes de charge.

5.3 Réduction des perturbations non produites par I'appareil soumis aux

Toute tension perturbatrice mesurable, non provoquée par I'équipement
a-dire produite par le réseau d'alimentation ou générée par des champs
fournir une indication sur I'appareil de mesure d’au moins 20 dB en-des
faible tension & laquelle on souhaite effectuer la mesure.

essais

en essai (c'est-
extérieurs), doit
sous de la plus
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The auxiliary épparatus control or load is connected to allow measurements to be made
under all provided operating conditions and during interactions between the appllance and
the auxiliary apparatus.

“Measurements are performed both on the terminals of the appliance and on those of the
auxiliary apparatus.

5.2.4 Regulating controls incorporating semiconductor devices

5.2.4.1 The regulating control shall be arranged as shown in figure 5. The output terminal
of the control shall be connected to a load of the correct rated value by leads of 0,5 m to
1 m length.

VRN
Unless ot scent
lamps.
5242 W ection
(i.e. Class ected
to the eaf 3 ad, if
any, is connected to the earth terminal of the reg i , O ajlable,
directly to
5243 T 2.23.
'5.2.4.4 Specondly, measuyéme he di i minals
using a probe as described ith the
5.2.4.5 Fpr reg emote
sensor or|control uni
a) Thé , : nit by
leads ¢ . If a special lead is provided, the length of this lead in
excesq of\Q,8 hall \be folded back and forth parallel to the lead so as to form a
horizomnta S 2’length between 0,3 m and 0,4 m.
b) Mepsureme the disturbance voltage at the additional terminals of the regtilating

controll shall be carried out in the same way as described in 5.2.4.4 for the load
terminals.

5.3 Reduction of disturbance not produced by the equipment under test

Any measurable disturbance voltage not caused by the equipment under test (arising from
the supply mains or produced by extraneous fields), shall give an indication on the
measuring set at least 20 dB below the lowest voltage to which it is desired to measure.
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Si la valeur du bruit de fond n'est pas située & au moins 20 dB en-dessous du niveau de
mesure, il convient de le mentionner dans les résuitats de mesure.

Les tensions perturbatrices, non provoquées par I'équipement en essai, doivent étre
mesurées lorsque ’équipement en essai est raccordé, mais non en fonctionnement.

NOTE - Il est possible que la réalisation de cette condition nécessite l'utilisation d'un filtre supplémentaire
dans le réseau d'alimentation, et d’'une enceinte blindée ol seront effectuées les mesures.

6 Méthodes de mesure de la puissance perturbatrice (de 30 MHz a 300 MHz)

Cet article donne les exigences générales pour la mesure de l)afpu‘@sance perturbatrice
broduite aux bornes de I'appareil.

_es conditions de fonctionnement sont données dans I'arti

se propage par

ar la portion de
ré. On a donc
pourrait fournir

K exigences de
de détecteurs
R 16, premiére

valeur moyenne.

6.1.2 Pince absorbante

La pince absorbante doit étre conforme & larticle 13 du CISPR 16, premiére partie,
(Projet 1989).

6.2 Méthode de mesure pour le cordon d’alimentation

6.2.1 L'appareil en essai est placé sur une table non métallique, a 0,4 m au moins de
tout objet métallique. Le cordon & mesurer est tendu en ligne droite sur une distance
suffisante pour pouvoir placer la pince absorbante, et ajuster sa position a la résonance.
La pince entoure le cordon de fagon & permettre la mesure d'une quantité proportionnelle
a la puissance perturbatrice transmise par le cordon.
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Should the background noise not be at least 20 dB below the measurement level, it should
be quoted in the results of measurement.

The disturbance voltages not caused by the equipment to be tested are measured when
the equipment under test is connected but not operated.

NOTE - Realization of this condition may require the addition of a supplementary filter in the supply mains
and the measurements may have to be made in a screened enclosure.

6 Methods of measurement of disturbance power (30 MHz to 300 MHz)

This clause lays down the general requirements for the measuremen}/of\disturbance
power profiuced at the terminals of apparatus.

It is genefrally considered that for frequencies above 30 MHx dis i rgy is
propagatef by radiation to the disturbed apparatus.

The operating conditions are given in clause 7 of this standard.

Experiencp has shown that the disturbing energy is 3 3 )f the

disturbing|capability of an appliance as the powg bower
is nearly equal to that supplied by the applid sUi 2 laced

Calibration is accomplishe ac 89).

6.1 Meapsuring d, :
6.1.1  Measurin, )

Receivers 3 Il be in accordance with clause 2 of CISPR 16, [Part 1
(Draft 1949); i eragé detectors shall be in accordance with clausg 4 of
CISPR 16 ‘

NOTE - be incorporated in a single receiver and measurements carried ou} either

using the

6.1.2 Absorbing clamp
The absorbing clamp shall be in accordance with clause 13 of CISPR 16, Part 1 (Draft 1989).

6.2 Measurement procedure on the mains lead

6.2.1 The appliance to be tested is placed on a non-metallic table at least 0,4 m from
other metallic objects and the lead to be measured on is stretched in a straight line for a
distance sufficient to accommodate the absorbing clamp, and to permit the necessary
measuring adjustment of position for tuning. The clamp is placed around the lead so as to
measure a quantity proportional to the disturbance power on the lead.
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6.2.2 A chaque fréquence d’'essai, la pince absorbante est positionnée pour l'indication
maximale: elle doit étre déplacée le long du cordon jusqu'a ce que la valeur maximale soit
trouvée entre une position adjacente & l'appareil et une distance d’environ une demi
longueur d’onde par rapport a cet appareil.

NOTE - Il est possibie que l'indication maximale soit obtenue a une distance trés proche de |'appareil.

6.2.3 |l est donc préférable que la longueur de la partie rectiligne du cordon & mesurer
soit d’'environ 6 m, ceci étant égal a A_,./2 + 0,6 m afin de pouvoir, a tout moment,
positionner la pince absorbante et éventuellement une deuxiéme pince absorbante pour
assurer une isolation supplémentaire.

Si la longueur initiale du cordon de I'appareil est inférieure a la longueur nécessaire, il doit
étre rallongé ou remplacé par un cordon analogue.

bsorbante, en
itjge concernant
e remplacé par

uelle les mesures

ince absorbante

e l'appareil. Ce
e$ perturbations provenant du réseau.
Pour plus d'informations, s¢ icle 13 du CISPR 16, premiére partie,

(Projet 1989).

appareils munis d’un dispositif auxiliaire

irgs pouvant normalement étre rallongés par [utilisateur, par
us d'une extrémité libre, ou les cordong équipés d'un
emelle & P'une des deux extrémités ou aux deux, doivent étre

maéle ou femelle qui ne passerait pas dans la pince absorpante du fait de

6.3.1.2 Si le cordon auxiliaire est fixé de fagon permanente a I'appareil et au dispositif
auxiliaire, et si:

— sa longueur est inférieure & 0,25 m, aucune mesure ne doit étre effectuée sur ce
cordon;

- sa longueur est supérieure a 0,25 m, mais inférieure a deux fois la longueur de la
pince absorbante, ce cordon doit étre raliongé jusqu'a deux fois la Iongueur de la pince
absorbante;

- sa longueur est supérieure & deux fois la longueur de la pince absorbante, les
mesures sont effectuées sur le cordon d’origine.
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6.2.2 The absorbing clamp is positioned for maximum indication at each test frequency:
the clamp shall be moved along the lead until the maximum value is found between a
position adjacent to the appliance and a distance of about a half-wavelength from it.

NOTE - The maximum may occur at a distance close to the appliance.

6.2.3 The straight portion of the lead to be measured on should therefore be about 6 m
long, this being equal to &,,/2 + 0,6 m in order to allow at any time the positioning of the
absorbing clamp and a possnble second clamp for additional isolation.

If the original lead of the appliance is shorter than the necessary lt;ngib\it shall be

extended

Any plug
removed

necessar

NOTE -

made far i

6.24 If
the side

6.3.1 M

6.3.1.1 £
leads fitt
extended

Any plug
removed

< )

(see 6.2.

or replaced by a similar lead.

or socket which will not pass through the absorbing clamp
or, especially in the case of controversy with regard Ao

aving auxiliary apparatus
an the mains lead

ore information see clause

r (see
tém
duces
13 of

end, or
2.3 be

or socket which will not pass through the absorbmg clamp due to its size ghall be

6.3.1.2 If the auxiliary lead is permanently fixed to the appliance and to the auxiliary
apparatus and:

- is shorter than 0,25 m, measurement are not to be made on these leads;

~ is longer than 0,25 m but shorter than twice the length of the absorbmg clamp, it
shall be extended to twice the length of the absorbing clamp;

- is longer than twice the length of the absorbing clamp, measurements shall be
made using the original lead.
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Lorsque le dispositif auxiliaire n'est pas indispensable au fonctionnement de I'appareil
(par exemple, une brosse moteur pour un aspirateur), et fait I'objet d'une procédure
d’essai spéciale décrite dans un autre paragraphe de la présente norme, seul le céble, et
non le dispositif auxiliaire, devra étre connecté. (Cependant, toutes les mesures
effectuées sur I'appareil principal seront effectuées conformément aux exigences
du 6.3.2))

6.3.2 Méthode de mesure

6.3.2.1 La mesure de la puissance perturbatrice est effectuée premiérement sur le cable
d’alimentation de P'appareil principal au moyen de la pince absorbante, conformément
a 6.2. Chaque cable reliant I'appareil principal a un dispositif auxiliaire est déconnecté, si
cela n'affecte pas le fonctionnement de I'appareil, ou isolé au rpeye\d anneaux de ferrite
(ou d'une pince absorbante) ptacés prés de tappareit:

6.3.2.3 De plus, la mest ications données
ci-dessus, mais avec le trans s ! en direction du
dispositif auxiliaire, & moin que ce i-6i Ne\ soi i ctionnement de
I'appareil prmc:pal et qu ‘il fase pcédure d'essai spécifique|décrite dans un

¢ ne déconnexion ou séparation RF d’autres

¢ esh\dédyite de la valeur maximale indiquée a chaque fréquence de
gtdlonnage de la pince absorbante (se reporter également a
du CISPR 16, premiére partie, (Projet 1989).

onctionnement et interprétation des rgsultats

e¥ures de perturbation, I'appareil doit fonctionner dans| les conditions

7.1  Généralités

7.1.1  La charge normale doit étre celle qui est définie en 7.2 et 7.3, & moins qu’elle soit
en contradiction avec les instructions d’emploi du fabricant, qui prévalent dans ce cas.
Dans le cas d’appareils non couverts par ces paragraphes, les instructions d'emploi du
fabricant doivent étre respectées.

7.1.2 La durée de fonctionnement n'est pas limitée sauf si I'appareil comporte un
marquage indiquant une limitation. Dans ce cas, cette limitation doit étre respectée.
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When the auxiliary apparatus is not necessary for the operation of the main appliance
(e.g. a power nozzle to a vacuum cleaner) and a separate test procedure for the auxiliary
apparatus is specified elsewhere in this standard, only the lead, but not the auxiliary
apparatus, shali be connected. (However, all measurements on the main appliance in
accordance with 6.3.2 are to be made.)

6.3.2 Measurement procedure

6.3.2.1 Measurement of the disturbance power is made firstly on the mains lead of the
main appliance using the absorbing clamp in accordance with 6.2. Any lead connecting
the main appliance to an auxiliary apparatus is disconnected if this does not affect the
operation of the appliance, or is isolated by means of ferrite rings (or an absorbing clamp)
close to the appliance /AN

6.3.2.2 [Secondly, a similar measurement is made on each leag ich \is (ar-"miay be
connected to an auxiliary apparatus, whether or not it is necessary ati b’ the
appliance} the current transformer of the clamp pointing to s_t ain a ance.
Isolation, jor disconnection of the mains lead and other lg i in '8

with 6.3.2|1.

NOTE -| For short, permanently connected leads the moven e cla .2.3) is
limited by the length of the lead. :

6.3.2.3 I addition, measurement is made as 4@ i ) of the
clamp pojnting towards any auxiliary \apparatt ; is not
needed for the operation of the main appli arate test procedure fqr it is
specified | elsewhere (no disconnecti of other leads ‘is of ¢ourse
necessary in this case).

6.4 Asspssment of measufiqy

The measured thé maximum indicated value found at| each
frequency eqt 2 1e/calibration curve of the absorbing clamp (see also the
example given indnne R 16; Part 1 (Draft 1989).

7 Operating con nterpretation of results

{
When mg isturbance are being made, the appliance shall be operated
under the copditions: '

7.1  General

7.1.1 Normal load conditions shall be as defined in subclauses 7.2 and 7.3, unless these
are in conflict with the manufacturer’s instruction for use, which in such cases take
precedence. Where appliances are not covered by these subclauses, the manufacturer's
instruction for use shall be followed.

7.1.2 The duration of operation is not restricted unless the appliance is marked
accordingly. In this case the limitations shall be complied with.
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7.1.3  Aucune durée de fonctionnement préalable n'est spécifiée, mais avant d'effectuer
les mesures, I'appareil doit avoir fonctionné pendant un temps suffisant pour que son état
de fonctionnement soit représentatif de celui qui se présente au cours de la vie normale
de I'appareil. Le fonctionnement préalable des moteurs doit étre effectué par le fabricant.

7.1.4 L'appareil doit étre alimenté a sa tension et a sa fréquence assignées.

Un essai a environ 160 kHz et a environ 50 MHz doit étre effectué sur une plage comprise
entre 0,9 et 1,1 fois la valeur de la tension assignée pour vérifier si le niveau de
perturbation varie considérablement en fonction de la tension d'alimentation; dans ce cas,
les mesures doivent étre effectuées a la tension qui entraine la perturbation maximale.

is aux essais 2
a tension assignée qui provoque la perturbation maximale.

7.1.5 Les commandes de vitesse ayant un nombre li
réglées approximativement pour obtenir la vitesse
oit prendre en compte le niveau de perturbation
Hans la présente norme.

s doivent étre
§ maximale. On
ication contraire

Pour les appareils comportant des c¢0 Ctroniques, les
commandes doivent étre rég ]_06 i maximale conformément 2 la
2S: de 148,5 kHz B 30 MHz et de

Si I'on doit effectuer le prérég 2 ande continiment variable non prévue pour
Etre fréquemme ili S ce préréglage ne doit pas étre effectué
pendant I'essai.

chaque fonction

nctionnement seule, si cela peut étre obtenu sans modification interne de
apparei ppareil ainsi soumis aux essais doit étre considéré commetFatisfaisant aux
pxigences de tous les articles et de toutes les normes lorsque chacune de ses fonctions
satisfait aux exigences de l'article correspondant ou de la norme correspondante.

Pour les appareils dont I'essai de chaque fonction séparée n’est pas réalisable, ou lorsque
I'essai séparé d'une fonction particuliere rend l'appareil inapte & remplir sa fonction
principale, I'appareil doit étre considéré comme satisfaisant, uniquement s'il répond aux
exigences de chaque article ou de chaque norme lorsque les fonctions nécessaires sont
mises en fonctionnement.
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7.1.3 No running-in time to be specified but, prior to testing, the appliance shall be
operated for a sufficient period to ensure that the conditions of operation will be typical of
those during normal life of the equipment. Running-in of motors shall be carried out by the
manufacturer. ‘

7.1.4 The appliances shall be operated from a supply which provides the rated voliage
and the rated frequency of the appliance.

A test at about 160 kHz and at about 50 MHz shall be made over a range of 0,9 to
1,1 times the rated voltage: whether the level of disturbance varies considerably with the
supply voltage; in which case the measurements are to be made at the voltage which
causes maximum disturbance.

Appliancels with more than one rated voltage shall be tested at the which

causes maximum disturbance.

7.1.5 Sp : ed to
approximately average and to maximum speed, the higher rg regi if there
is no inst]

Apparatus 0 2
for maximum disturbance in accordance wi edu ed in 7.2.5.1, i
frequency '

d'tusted
im both

If the sefti i j & are not designed for frequent
adjustme 3 3

7.1.6 TN

7.2 Opg

721 M

Multifuné bf this
standard p starfdards shall be tested with each function operated in isolation, if
this can without modifying the equipment internally. The equipment thus

tested shhilbe deemed to have complied with the requirements of all clauses/staphdards
when each function has satisfied the requirements of the relevant clause/standard.

For equipment for which it is not practical to test with each function operated in isolation,
or where the isolation of a particular function would result in the equipment being unable
to fulfil its primary function, the equipment shall be deemed to have complied only if it
meets the provisions of each clause/standard with the necessary functions operative.
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7.2.2 Appareils alimentés par piles ou batteries

Si I'appareil peut étre raccordé au réseau, il doit étre soumis aux essais dans chaque
mode de fonctionnement autorisé, conformément aux conditions de fonctionnement
spécifiées en 7.3 lorsqu’il est relié au réseau.

Dans la gamme de fréquences de 148,5 kHz a 30 MHz, les mesures sur les appareils a
piles ou batteries extérieures sont effectuées aux bornes du cordon d'alimentation en
utilisant une sonde, telle que décrite en 5.1.3, en série avec I'entrée d'un récepteur de
mesure. Les appareils destinés a étre tenus a Ia main doivent étre reliés a la main
artificielle.

g] transformateur

)

0 dgrés s des appareils,
tels que les machines a coudre, les apparells analogue u Rérés ay tableay A.2, le second
alinéa de 7.4.2.3 est applicable.

7.2.3.1 Commande de démarrage et de «itesse @ et des fraises

> : et de l'arrét, la
4§ manoeuvre de
claquements N,

vitesse du moteur doit passe
a commande doit étre rapide.

s machines a

minute
qu’il es

ges par minute

. Pn détermine le
nts d’image par

éparés ou intégrés pour Ia commande de chauffage électriqie de locaux, de
- z 3 stible liquide, et dispositifs analpgues.

Le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé pour la vitesse de
fonctionnement maximale spécifiée par le fabricant, ou - si les thermostats sont livrés
pour ou avec un dispositif de chauffage ou un brileur — pendant un cycle de service de
(50 + 10) % de ce dispositif de chauffage ou de ce brdleur.

L'amplitude et la durée de la perturbation doivent étre mesurées pour, le courant assigné
le plus faible du thermostat. De plus pour les thermostats équipés d'une résistance
accélératrice intégrée, les mémes mesures sont effectuées, sans qu’aucun dispositit de
chauffage séparé ne soit raccordé.
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7.2.2 Battery operated equipment

If the appliance can be connected to the mains it shall be tested operating in each
permitted mode and in accordance with the operating conditions given in 7.3 while
connected to the mains.

In the frequency range 148,5 kHz to 30 MHz measurements on equipment with external
batteries are made at the terminals of the connecting lead using a probe as described in
5.1.3 in series with the input of the measuring receiver. Equipment which is made to be
held in the hand shall be connected to the artificial hand.

In the frequency range 30 MHz to 300 MHz measurement on equnpmen with external
batteries are—n : - e ans e clamp

pointing t¢

7.2.3 Integrated starting switches, speed controls, etc >
For startdrs, speed controls etc. incorporated in appliances BW achifels and
similar ap -

7.2.31 ine the
disturban 3 : @il be
increased| to maximum speed over a K . R reset
quickly tolits off position. To determine the click ra : i€ 5 shall
be 15 s

7.23.2 : > gisters
shall be gperated intermittently\wi 2} arts per minute. If 30 starts per minute
cannot be ined, thgn\intermi ationwith as many starts per minute as pgssible
in practice

7.23.3 Ri
device sh
minute wi

N, the
PS per

7.2.4

Separate water

heaters, giland gasBurners and the like.

The click rate N shall be determined for the maximum operating rate stated by the
manufacturer or — if sold for or together with a heater or burner — for a duty-cycle of (50 + 10) %
of this heater or burner.

The amplitude and duration of the disturbance shall be measured for the lowest rated
current of the thermostat. For thermostats which have an acceleration resistor
incorporated, the same measurements shall be performed in addition, without any
separate heater connected.
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Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductives (par
exemple, relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuées en utilisant de tels
dispositifs, leurs bobines ayant I'inductance la plus élevée utilisée en pratique.

Afin d’obtenir une mesure satisfaisante, il est indispensable de faire fonctionner les
contacts pendant un nombre suffisant de fois, en appliquant la charge appropriée pour
s'assurer que les niveaux de perturbation sont représentatifs de ceux rencontrés au cours
du fonctionnement normal.

NOTES

1 Pour les appareils dont le fonctionnement est controlé par thermostat, 7.3.4 s*applique.

2 Si un thermostat est intégré & un appareil, mais ne commande pas son fonctionnement, il doit étre
traité conformément & 7.2.4 ou 7.3.4.14. /7N

3 Se reporter également a 4.2.3.1 pour les thermostats des appar
pour étre utilisés comme appareil fixe.

de chaWa de locaux, prévus

7.2.5 Dispositifs de commande et de régulation co 3 3 icgngucteurs

NOTE - Conformément & 4.1.2.4, ces dispositifs de_commande)en ta pnt pas soumis aux
limites de puissance perturbatrice dans la gammg“de frés iseNé Hz et 300 MHz; voir
également 7.1.5.

7.251 Réglages pour un

Le dispositif de commande et

mir une indication
maximale sur Ie dispositif de€

re. Aprés avoir
(voir 7.4.1.3), la
examinée sans
de’ régulation, et les niveaux de [perturbation les
en entre 150 kHz et 240 kHz, avec le dispositif de

divante doit étre applicable aux appareils comportant plusieurs
mande et de régulation individuellement réglables, le courant de charge

doit étre appliquée aux appareils pour lesquels plusieyrs dispositifs de

7.2.5.2.1 Chaque dispositif de commande et de régulation est soumis -aux essais
séparément. Les mesures sont effectuées conformément & 7.2.5.1, sur toutes les bornes
de 'appareil.

Si des interrupteurs séparés sont montés sur les dispositifs de commande et de régulation indi-
viduels, il convient que les unités non utilisées soient mises hors tension pendant les essais.

7.2.5.2.2 Le plus grand nombre possible de dispositifs de commande et de régulation
individuels sont connectés sur leur charge, sans que toutefois le courant maximal de
appareil dépasse 25 A par phase, chaque dispositif de commande et de régulation
travaillant avec son courant maximal assigné.
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When, in practice, the thermostat may be used together with inductive loads (e.g. reiay,
contactor) all measurements shall be performed using such a device, having the highest
coil inductance used in practice.

In order to obtain a satisfactory measurement, it is essential that the contacts shall be
operated for a sufficient number of times with a suitable load to ensure that the levels of
disturbance are representative of those encountered in normal operation.

NOTES

1 For appliances containing thermostatically operated switches 7.3.4 is to be observed.

2 If a thermostat is integrated in an appliance which it does not control, it is to be treated according

to 7.2.4 or 7.3.4.14. RN

3  Sep also 4.2.3.1 for thermostats for room heating equipment which are intend r statio}amise.

power limits in the

7.2.5 HRegulating controls incorporating semiconductor devicé

NOTE | According to 4.1.2.4 these controls as such are not subje
frequenicy range 30 MHz to 300 MHz, see also 7.1.5.

7.2.5.1 | Adjustments for maximum dj

The regulating control shall be adjuste
each frequency of measurement. Afte

ter at
t each
juency
values
trol set

several
current

cted to
bls are

7.2.5.2.1 Each regulating control is tested separately. Measurements are made in
accordance with 7.2.5.1 on all terminals of the appliance.

If separate switches are provided for the individual regulating controls, the units not being
used should be switched off during these tests.

7.2.5.2.2 As many individual regulating controls as possible are connected to their loads
without the maximum current per phase to the appliance exceeding 25 A when each of the
controls is carrying its maximum rated current.
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Si tous les dispositifs de commande et de régulation individuels ne peuvent étre
connectés a leur charge maximale, on doit utiliser en priorité les dispositifs ayant
provoqué le niveau de perturbation le plus éleve lors des essais réahsés conformément
a7z7.25.21.

NOTE - Les dispositifs peuvent étre différents pour des fréquences différentes, ou pour des bornes
différentes.

Le réglage des dispositifs de commande individuels doit étre celui qui a donné le niveau
maximal de perturbation lors des essais réalisés conformément a 7.2.5.2.1. De plus, un
simple controle doit étre réalisé pour s'assurer qu'aucun autre réglage ne produit
un niveau de perturbation plus élevé. Les mesures sont effectuées aux bornes du réseau,

de chaque phase et du neutre, aux bornes des charges et aux bornes auxiliaires de
‘appareil

composants
nande soit par
e dispositif de

;égulation est

7.3.1.1  Aspirateurs

ts par 7.3.1.1.2
pssoire et avec
gtion rétractable

"agpiration, pour la
7.3.1.1.1.

hce perturbatrice
brnes du réseau

néme nombre de
paragraphe 6.3
ce.

Si la longueur du tube d’aspiration est supérieure & 2 m, des mesures supplémentaires de
tension perturbatrice (dans la gamme de fréquences de 148,5 kHz & 30 MHz) doivent étre
réalisées (en plus des mesures aux bornes d'alimentation) sur chaque conducteur situé
dans le tube, en utilisant une sonde, conformément a 5.1.3. Les limites données dans les
colonnes 4 et 5 du tableau 1 sont applicables. -

7.3.1.1.3 Pour les aspirateurs comportant des conducteurs intégrés au tube d’aspiration
pour la commande de puissance de I'appareil et pour I'alimentation d’une téte auxiliaire a
moteur, les mesures sont effectuées conformément aux 7.3.1.1.1. et 7.3.1.1.2 mais en ne
connectant pas la téte auxiliaire. Les limites données dans les colonnes 4 et 5 du tableau 1
sont applicables aux bornes des conducteurs de commande et des conducteurs d'alimentation.
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When not all individual controls can be connected to their maximum load, those controls

are given priority which gave the highest disturbance values when tested in accordance
with 7.2.5.2.1.

NOTE - The controls may be different for different frequencies or for different terminals.

The setting of the individual controls shall be the same as those giving maximum
disturbance during the measurement in accordance with 7.2.5.2.1. In addition a simple
check shall be made that no other setting will give greater disturbance. Measurements are
made on the mains terminals, all phases and neutral, on the terminals to the loads and on
additional terminals of the appliance.

This test|is not made when each individual regulating control consi
self-contajned regulating circuit including all suppression comp
independéntly of the others and does not control, either by desjg

that another individual regulator is controlling.

7.3 Standard operating conditions and normal loads
7.3.1  Motor-operated appliances for hguseholg
7.3.1.1 |Vacuum cleaners
7.3.1.1.1 [ Vacuum cleaners without uxiliary appPs8 , and not falling under 7.3.1.1.2
or 7.3.1.113 shall be measured while operating ‘cohti ssly without accessories and with
an empty [dust bag in placg. sleane ‘ pains lead, retracted by an autpmatic
cord reel|are to be meas ed i ains lead pulled out completely, 5.2.1.1(to be
observed|

7.3.1.1.2| Vacu & v ol leads for power control of the vacuum cleaner
integrated in the su all heopérated in accordance with 7.3.1.1.1,

For the frg
be perfor

00 MHz the measurement of disturbance power shall
hg clamp (in addition to the measurement at the |mains
terminal siction hose and its integrated lead with a flexible cord
connecte on the main unit and of necessary length having the| same
number , rovided in the originally submitted suction hose; 6.3 shalil be| taken

If the length of the hose is more than 2 m, additional measurement of disturbance voitage
(for the frequency range 148,5 kHz to 30 MHz) shall be performed (in addition to the
measurement at the mains terminals) on each lead in the hose using the voitage probe as
described in 5.1.3. The limits given in table 1, columns 4 and 5 apply.

7.3.1.1.3 Vacuum cleaners with control leads and power supply leads for a power nozzle
integrated in the suction hose, the conditions are as in 7.3.1.1.1 and 7.3.1.1.2-but without
the power nozzle connected. The limits given in table 1, columns 4 and 5 apply to both the

control and power lead terminals. ‘
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7.3.1.1.4 Les tétes auxiliaires & moteur pour aspirateurs doivent fonctionner en régime
continu sans frottement mécanique sur les brosses. S'il est nécessaire, le refroidissement
doit étre réalisé par un tuyau non métallique.

Si la téte auxiliaire est reliée par un conducteur d'alimentation non déconnectable dont la
longueur totale est inférieure a 0,4 m, ou si elle est connectée directement par une prise
de courant sur I'aspirateur, elle doit étre mesurée avec ’aspirateur. Dans tous les autres
cas, les appareils doivent étre mesurés séparément.

7.3.1.2 Les cireuses doivent fonctionner en régime continu sans charge mécanique
appliquée aux brosses.

7.3.1.3 | es moulins 3 café 3 broyeur doivent fonctionner en régife continu sans charge.

7.3.1.4 Les préparateurs culinaires (machines culinaire rs de liquides,

ivent fonctionner

7.3.1.6 Les appareils de massage doiveft fg i 0 sans charge.

nner en régime
chauffage, les
cauffage. Pour les [interrupteurs 23
les ventilateurs et les hottes aspirantes
sont de plus applicables.

ir 7.3.4.
pnique, les exi

doivent jonctionner conformément & 7.3.1.7. Pour les

a régulation élect

les congélateurs doivent fonctionner en [régime continu,
it'étre réglé sur sa position moyenne. Le meyble ne doit étre

< Lg’ dépét de glace sur I'élément refroidisseur fait qu'en service normal le nombre de
cdommutations est A peu prés la moitié de celui mesuré lorsque le réfrigérateur est vide.

7.3.1.10 Les machines a laver doivent fonctionner avec de I'eau, mais sans textiles, la
température de I'eau A I'entrée de la machine doit étre conforme aux instructions d’emploi
du fabricant. Si la machine est munie d’'un thermostat, on doit le régler sur la température
maximale pour le programme choisi, sans dépasser 90 °C. Le programme le plus défavorable
de la machine doit étre choisi pour calculer le taux de répétition des claquements N.

NOTE - Pour les machines comportant un programme de séchage, voir 7.3.1.12.

7.3.1.11 Machines a laver la vaisselle: comme en 7.3.1.10.
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7.3.1.1.4 Auxiliary power nozzles of vacuum cleaners shall be operated continuously
without mechanical load on the brushes. The cooling, if necessary, shall be provided by a
non-metallic hose.

If the power nozzle is connected by a non-detachable supply lead having a total length
shorter than 0,4 m or if connected directly by plug and socket to the vacuum cleaner they
shall be measured together. In all other cases, the appliances shall be measured separately.

7.3.1.2 Floor polishers shal| be operated continuously without any mechanical load on
the polishing brushes.

7.3.1.3

7.3.1.4 |Food mixers (kitchen machines), liquid-mixers, blend I be
operated|continuously without load. For speed controls see 7.1,
7.3.1.5 [Clocks shall be operated continuously.

7.3.1.6 |Massage apparatus shall be operated continu

7.3.1.7 |Fans, cooker extractor hoods s ndously with maximjum air
flow; the|fans shall be operated with a - q, i lS facility is provided. For
thermostatically controlled switches, & .3414. For fans and extractor hoogs with
electroni¢ regulating controls 7.1.5 applie i

7.3.1.8
switches

.3.1.7. For thermostatically controlied

7.3.1.9 i be operated continuously with the door flosed.
The ther ¢ middle of the adjustment range. The cabingt shall
be empt gsurement shall be made after the steady state has
been reach

The clitﬁ j ermined from half the number of switching operations.
NOTE |- i position on the cooling element, the number of switching operations in normal use is
about | i i i

7.3.1.10 Washing machines shall be operated with water but without textiles, the
temperature of the incoming water shall be in accordance with the manutacturer’s
instruction for use. The thermostat, if any, must be adjusted to the maximum setting for
the programme chosen or to 90 °C, whichever is lower. The most unfavourable control
programme of an appliance shall be taken for the determination of click rate N.

NOTE - For machines where the drying function forms a part of the programme, see 7.3.1.12.

7.3.1.11 Dish-washing machines as in 7.3.1.10.
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7.3.1.12 Les séche-linge & tambour doivent étre mis en fonctionnement avec une charge
de linge constituée de piéces de tissu de coton prélavés a ourlet double, et dont les
dimensions sont approximativement égales a 0,7 m x 0,7 m et dont la masse a sec est
comprise entre 140 g/m2 et 175 g/mz.

Les dispositifs de commande sont réglés sur la position minimale ou sur la position
maximale. On doit choisir 1a position qui produit le taux de répétition des claquements N le
plus éleveé.

Les séche-linge & tambour séparés doivent étre essayés avec une charge de tissu de
coton égale & la moitié du poids maximal & sec préconisé par les instructions d'emploi du
fabricant. Le poids sec spécifié de la charge de tissu de coton doit étre saturé par un
poids-égat-dreau-a-(26-+ 5)°C- VAN

Les séche-linge & tambour combinés avec des lave-lingeda ' opérations de
lavage, d’essorage et de séchage sont effectuées successive eul tambour,
.|sont essayées avec la moitié du poids & sec de la chdrge iSS préconisée par
les instructions d’emploi du fabricant pour la séquence q du séche-linge

a tambour, la quantité d’eau dans le linge ad ' g t égale a celle
3 'opé 5 \lable.

: e@ayes ef( régime continu sans charge.

gheveux doiyent étre essayés er régime continu

doit fonctionner

purs ou par les
[.2.5.1. )

a I'étude.

7.3.1.16.3 Les mesures pour les machines & copier sont a I'étude.
7.3.1.17 Projecteurs

7.3.1.17.1 Les projecteurs cinématographiques doivent étre essayés en régime continu
avec un film, la lampe étant allumée.

7.3.1.17.2 Les projecteurs de diapositives doivent étre essayés en régime continu, sans
diapositives, la lampe étant allumée. Pour la détermination du taux de répétition des
claquements N, voir 7.2.3.3. - ,
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7.3.1.12 Tumble-dryers shall be operated with textile material in form of pre-washed,
double-hemmed cotton_sheets having dimensions of approximately 0,7 m x 0,7 m and a
mass between 140 g/m2 and 175 g/m® in dry condition.

Control devices are set to either the lowest or highest position. The position that gives the
highest click rate N shall be taken.

Separate tumble dryers are operated with half the maximum dry weight of cotton textile
material recommended in the manutacturer’s instruction for use. The specified dry weight
of material shall be saturated with an equal weight of water at (25 £ 5) °C.

operationls are performed sequentially in a single container, are \ope i alp the
maximum dry weight of cotton textile material recomme
sequenced operation in the manufacturer’s instruction for use, the
of the dryer operation being that obtained at the end of
previous washing operation.

Tumble dryers combined with washing machines where the washing inni %ying
dryer

e start
er the

7.3.1.13

7.3.1.14
to 7.1.2.

Qrding
7.3.1.15

For testirn
at its max

uously

For testin 5.1.

7.3.1.16
7.3.1.164

7.3.1.16.

7.3.1.16.3 Copying machines are under consideration.
7.3.1.17 Projectors

7.3.1.17.1 Cine projectors shall be operated continuously with a film, the lamp being
-switched on.

7.3.1.17.2 Slide projectors shall be operated continuously without slides, the .lamp being
switched on. To determine the click rate N, see 7.2.3.3.
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7.3.1.18 Les machines 3 traire doivent étre essayées en régime continu sans vide.

7.3.1.19 Les tondeuses a gazon doivent étre essayées en régime continu

7.3.2 OQutils électriques

7.3.2.1 Généralités

sans charge.

7.3.2.1.1 Pour les outils & moteur disposant de deux sens de rotation, les mesures
doivent étre effectuées dans chaque sens de rotation aprés des périodes de

fonctionnement de 15 min pour chaque sens; le plus élevé des de
perturbation doit étre conforme a la limite.

ux niveaux de

.3.2.1.2 Pour les outils électriques comportant des mas
ncorporées les mesures doivent étre, autant que possible, &

a) Tension aux bornes d
Si 'outil et le transformateu

Si I'outil est desting
éva :
l'utilisation\aves
2 perturbation doit étre évaluée en effectuant ¢

3’alimentation de 'outit, en 'alimentant & sa tension

I'outil doit étre muni d’un cordon d'alimentation de longueur,

ou oscillantes
fois les masses
yugmente de
scillantes, les

b 3 atteindre la

transformateur

MHz

erturbation doit
hsformateur. La
it étre égale a
plié de maniére
m.

bation doit étre
sformateur dont

rrespondant au
€s mesures au
assignée.

800 MHz

bau des bornes
ée. Pendant la
suffisante pour

permettre les mesures avec la pince absorbante decrite en 6.2.4.

7.3.2.2
Perceuses, perceuses a percussion

Les outils portatifs a moteur, tels que:

Visseuses

Taraudeuses

Meuleuses, ponceuses du type a disque ou d’autres types et lustreuses
Scies, couteaux et ciseaux

Rabots et marteaux

doivent fonctionner en régime continu sans charge.
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7.3.1.18 Milking machines shall be operated continuously without vacuum.

7.3.1.19 Lawn mowers shall be operated continuously without load.

7.3.2 Electric tools

7.3.2.1 General

7.3.2.1.1 For motor-operated tools with two rotating directions, measurements shall be
made for each direction after operating periods of 15 min for each direction, the highest of

the two disturbance levels shall comply with the limit.

7.3.2.1.2| Electric power-operated tools which incorporate vibrating
shall, where possible, be measured with these masses removed ¢
tools, whjch have an inadmissible increase of their revolutions pe
operating without their vibrating or swinging masses, can be opé¢
that their|nominal operating rev/min is reached.

masses
Such

i hen
es so

7.3.2.1.3|For tools designed to operate via a transfo i : e connected to the

mains supply, the following measuring procedure shg

ol's power input connections.

sessed

supply
ded to

sessed
ded by

, lit shali

age, and the disturbance shall be assessed by

be assessed by measurements made on the tool’'s powdr input

urement,
\J'ith the

absorbing clamp as described in 6.2.4.

7.3.2.2 Handheld (portable) motor-operated tools, as:
Drills, impact drills
Screwdrivers and impact wrenches
Thread-cutting machines
Grinders, disc-type and-other sanders and polishers
Saws, knives and shears
Planing machines and hammers

shall be operated continuously without load.
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7.3.2.3 Les machine-outils semi-fixes doivent fonctionner de fagon analogue aux outils
portatifs décrits en 7.3.2.2.

7.3.2.4 Matériel de soudage

a) Aucune mesure n’est nécessaire pour les matériels ne comportant ni interrupteur a
commande thermostatique ou électronique, ni moteur, ni de commande de régulation
(c’est-a-dire pour les matériels ne produisant pas de perturbations);

b) Les matériels munis d'un interrupteur & commande thermostatique ou électronique
doivent étre mis en fonctionnement avec le rapport cyclique le plus élevé possible. Si
un dispositif de commande de température a été prévu, le taux de répétition des
claquements N do:t étre détermmé pour un cycle de fonctionnement de (50 + 10) % de

0 pi’données par le
tabricant (sur la plaque signalétique) doivent etr pns : pte Hig rapport cyclique
et la durée du cycle définissant le nombre j utation par unité
de temps.

gime permanent
pétmon de claquements N doit
s dégagement. ufile de chaleur le

negment conformément au 7.3.1.7.

s longs clous ou
instructions d'emplpi du fabricant,

dlectriques, le taux de répétition des claquements N doit étre
fonctionnent a4 une cadence de 6 copps par minute
gnseignements relatifs au produit ou des instrugtions d’emploi du

ives aux outils portatifs dont la puissance “est inférieufe a 700 W sont
applicables, aux agrafeuses électriques, indépendamment de leur consommation électrique

7.3.2.8 Les pulvérisateurs doivent fonctionner en régime continu avec le réservoir vide et
sans accessoire.

7.3.2.9 Les vibreurs internes doivent fonctionner en régime continu au milieu d'un
récipient circulaire en acier rempli d’eau, le volume de I'eau étant egal a 50 fois le volume
du vibreur.

7.3.2.10 Les mesures pour les appareils de soudage a I'arc sont a I'étude.
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7.3.2.3 Transportable (semi-stationary) motor-operated tools shall be operated similar
to the handheld (portable) tools contained in 7.3.2.2.

7.3.2.4 Soldering equipment, soldering guns, soldering irons

a) Fbr equipment with neither a 'thermostatically or electronically controllied switch,
nor a motor, nor a regulating control (i.e. equipment which does not generate
disturbances) measurements need not be performed.

b) Equipment with thermostatically or electronically controlied switch shall be operated
with the highest possible duty-cycle. If there is a control device for the temperature the
click rate N shall be determined for a duty cycle of (50 + 10) % of this control device;

c) Fo
where
instrugti
cycle-¢
unit.

7.3.25
clicks ocg
adequate

orking posijtion; if
e/conditions, without

7.3.2.6
operated

hall be

7.3.2.7
accordan

ps in

ce with the

pinewood)
For all pqwer stap; \ ate N shall be determined while operating at 6 strokes per
minute (i S

The |im§' tools smaller than 700 W are valid for power staplers, independent

7.3.2.8 Spray guns shall be operated continuously with the container empty and without
accessories.

7.3.2.9 Internal vibrators shall be operated continuously in the centre of a round
steel-plate container filled with water, the volume of the water being 50 times the volume
of the vibrator.

7.3.2.10 bArc welding equipment is under consideration.
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7.3.3 Appareils électromédicaux a moteur

7.3.3.1 Fraises dentaires

CISPR 14 © CEI

Pour mesurer la perturbation continue produite par le moteur, le moteur doit fonctionner
en régime continu a sa vitesse maximale avec le porte-outil, mais sans soumettre aucun

matériau au fraisage.

Pour la mesure des perturbations produites par les contacts d’interrupteur ou par les
dispositifs de commande et de régulation a semiconducteurs, voir 7.2.3.1 ou 7.2.5.1.

7.3.3.2 Les scies et les bistouris doivent fonctionner en régime continu sans charge.

régime continu avec une bande ou un papier.
7.3.3.4 Les pompes doivent fonctionner en régime co

7.3.4 Appareils chauffants

établi. Sauf spécification contraire,
déterminé pour un cycle de fg
le cycle de fonctionnement
de service le plus élevé.

iron 30 mm pour les casseroles,

7.3.3.3 Les électrocardiographes et les enregistreurs anal

deés claquem
% du dispositif d

fonctionner en

)

itions de régime

nts N doit étre
b commande. Si

st placée sur le
fes claquements

jyers de cuisson
) % du dispositif

iteuses doivent
n niveau d’huile
é de la surface

aenviron 1V mm pour ies coColies,

d’environ 10 mm pour les friteuses.

7.3.4.3 Les chaudrons cuiseurs,
percolateurs, les chauffe-lait, les chauffe-biberons,

les appareils a eau bouillante,

les
les chauffe-colle,

bouilloires, les

les stérilisateurs,

les lessiveuses, doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur,
en les remplissant a moitié d’'eau et en les laissant sans couvercle. Les thermoplongeurs
doivent étre complétement immergés. Le taux de répétition des claquements N doit étre
déterminé pour le réglage moyen (60 °C), dans le cas d'un dispositif de commande
réglable entre 20 °C et 100 °C, ou pour la position unique du dispositif de commande non

réglable.
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7.3.3 Motor-operated electromedical apparatus

7.3.3.1

Dental drills

For testing continuous disturbance of the motor, the motor shall be operated continuously
at its maximum speed with the drilling apparatus, but not drilling a material.

For testing switch disturbance or semiconductor control disturbance see 7.2.3.1 or 7.2.5.1.

7.3.3.2

7.3.3.3
tape or pa

7.3.3.4

7.3.4 Elé

Before ma
click rate

unless otherwise specified. If the duty-cycle of (50

possible d

7.3.4.1

thermosta
discharge
boils. The
plates me
(50 £ 10)

7.3.4.2
conditions
of oil abc@

Saws and knives shall be operated continuously without load.

Electrocardiograms and similar recorders shall be operated ¢
per.

Pumps shall be operated continuously with a liquid.

ctrical heating appliances

click rate N
asured in s
o of th

abo|

/RN
tinuou‘sl{\mth a

Cooking ranges, i.e. appliances having-o
s or by energy rg shall edunder conditions of adequate heat
an. fill¢ ith eris J

)

. The
Bvice,

water
oiling
-cycle

under
antity

abouttommtabte=type toasters;

about 10 mm for deep-fat fryers.

7.3.4.3 Feed boilers, water boilers, kettles, coffee makers, milk boilers, feeding-bottie
heaters, glue pots, sterilizers, wash boilers, shall be operated under conditions of
adequate heat discharge half-filled with water and without lid. Immersion heaters shall be
operated fully submerged. The click rate N shall be determined with a medium setting
(60 °C) of a variable control device having a range between 20 °C and 100 °C or with the
fixed setting of a fixed contro! device.
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'7.3.4.4 Les chauffe-eau instantanés doivent fonctionner dans leur position normale
d’'utilisation, le débit d’eau étant réglé a la moitié du débit maximal. Le taux de répétition
des claquements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporé.

7.3.4.5 Les chauffe-eau & accumulation et les chauffe-eau sans accumulation doivent
fonctionner dans leur position normale d’utilisation, remplis avec la quantité d'eau typique;
aucun volume d'eau ne doit étre soutiré pendant I'essai. Le taux de répétition des
claquements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporé.

7.3.4.6 Les générateurs de vapeur destinés au chauffage indirect des appareils, par
exemple utilisés dans les hoétels, et les bains-marie ouverts dojvent.étre utilisés dans des

> les placards

ans dégagement

ms et si le taux
4.2.3.4, aucune

ux exigences en
mMe charge normale deux tranchies de pain blanc
fin d'obtenir des

ément chauffant

déterminée, et
réguler I'élément

Btre déterminé et

a) Détermination du taux de répétition des claquements N:

En utilisant la charge normale, la commande manuelle doit étre réglée de maniére a
donner le résultat spécifié. L’'appareil étant préchauffé, la durée moyenne de
fonctionnement en fonction «marche» (t, exprimé en secondes) de I'élément chauffant
doit étre déterminée sur la base de trois cycles de grillage. On doit laisser un temps de
repos de 30 s aprés chaque cycle de fonctionnement de I'éiément chauffant. La durée
d'un cycle complet est (t, + 30) s. Ainsi, le taux de répétition des claquements N est
donné par la relation:

N = 120/(t, +30) s
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7.3.4.4 Instantaneous water heaters shall be operated in usual position of use with the
water flow set at half of the maximum flow rate. The click rate N shall be determined with
the highest setting of any control device fitted.

7.3.45 Thermal and non-thermal storage water heaters shall be operated in usual
position of use, filled with typical quantity of water; no water to be drawn off during test.
The click rate N shall be determined with the highest setting of any control device fitted.

7.3.4.6 Steam generators for indirect heating of appliances e.g. used in hotels and open
waterbaths, shall be operated under adequate heat transfer and using the typical quantity

of water.
a)b be

erated without

=

7.3.4.7 |Warming plates, boiling tables, heating drawers, hea
operated without adequate heat transfer.

7.3.4.8 |Cooking ovens, grills, waffle irons, waffle g
adequate|heat transfer, the oven door being closed.

NOTE - The microwave function, if any, is covered by CISPR 11

7.3.4.9 N not

All other & te ac i 3.89.1 or 7.3.4.9.2 using as normal lcad
slices of iensi : cm) to
produce ¢

7.3.49.1

at the
ally at

rbance

generated assessed as follows:

a) Determination of click rate N:

Using the normal load the manual control shall be set to give the required result. With
the appliance in a warm condition the average "on" time (t, seconds) of the heating
element shall be determined from three toasting operations. A rest period of 30 s shall
be ailowed after each "on" time. The time for a complete toasting cycle is (t; + 30) s.
Thus the click rate N is:

N = 120/(t, + 30) s
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b) Evaluation des niveaux de perturbation:

Le taux de répétition des claquements N, déterminé selon la méthode décrite
ci-dessus, doit étre utilisé pour calculer la valeur limite des claquements, L a l'aide de
la formule indiquée en 4.2.2.2.

Le grille-pain doit étre essayé en appliquant la valeur limite caiculée du claguement L
et sa conformité doit étre vérifice selon la méthode du quartile supérieur indiquée en
7.4.2.6. Le grille-pain doit fonctionner pendant 20 cycles, sans charge, a la valeur de
réglage spécifiée a I'alinéa a). Chaque cycle doit comporter une période de fonctionnement et
une période de repos; la durée de la période de repos doit étre suffisante pour s’assurer
que l'appareil refroidit a la température ambiante au début du cycle suivant. Il est permis
d'utiliser un refroidissement a air forcé.

VAN
7.3.4.9.2 Les autres grille-pain doivent fonctionner dans de itions de dégagement
utile de chaleur en utilisant la charge normale. Chaque ¢ i er une période
de fonctionnement et une période de repos, cette dergiére rée de 30 s.

Le taux de répétition des claquements N doit étre o Iappareil de

7.3.4.10 Machines a repasser (machines de table actiine atives, presses): e taux
de répétition des claquements N1 du dispOsiti s it étre [déterminé sans
dégagement utile de chaleur, la surface ] 5 anis la position d'ouverture et

Le taux de répétition des cla
déterminé dans des condition

moteur doit étre
5 chauffants per-
m) par minute.

7.4.2.6 nde du moteur.

doivent fonctionner dans des conditions [de dégagement
ant un refroidissement par air, par eau ou par huile. Le taux
yements N est défini comme égal & 0,66 fois le nombrg d’opérations de
te pour un cycle de fonctionnement de (50 £ 10)| % du dispositif

) Les appareils pour emballage sous vide doivent fonctionner avec un sac vide,
unefois paf minute ou conformément aux instructions d’emploi du fabricant.

7.3.4.13 Les appareils électriques chauffants souples (coussins, couvertures,
chauffe-lits, matelas) doivent étre étendus entre deux couvertures souples (par exemple:
des nattes calorifuges), qui dépassent le bord de la surface chauffante d’au moins
0,1 mm. L'épaisseur et la conductibilité thermique doivent étre choisies de telle maniére
que le taux de répétition des claquements N puisse étre déterminé pour un cycle de
fonctionnement de (50 + 10) % du dispositif de commande.

7.3.4.14 Appareils pour le chauffage des locaux (radiateurs soufflahts, convecteurs,
appareils a circulation d'huile, brileurs & combustible liquide ou & gaz et appareils
analogues) doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur.
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b) Assessment of disturbance level:

The click rate: N, established as described above shall be used to calculate the click
limit Lq using the formula given in 4.2.2.2.

The toaster shall be tested applying the calculated click limit Lq and assessed using the
upper quartile method given in 7.4.2.6. The toaster shall be operated for 20 cycles without
load at the setting specified in Item a). Each cycle shall comprise an operating period and
a rest period, the latter having sufficient duration to ensure that the appliance is cooled to
approximately room temperature at the beglnnmg of the next cycle. Forced air cooling may
be used :

7.3.4.9.2 |Other toasters shall be operated under conditions of adeq
using the| normal load. Each cycle shall consist of an operating peri
the latter|having a duration of 30 s. The click rate N shall be dete
which thel bread becomes golden-brown.

7.3.4.10 |lroning machines (ironing machines for table : ating
ironing presses): the click rate N1 of the control/device sha determined without
adequate| heat transfer, the heating surface being|in the s control
devices at high temperature setting.

The click [rate N2 of the motor switch shall be\de
discharge| of the heating elements whe
are ironeq per minute.

0,5 m)

tates N = N1 + N2 has to be gpplied

For fixing the click limit L\ the um of
: this Ilmut and assessed usung the| upper

and the ifoning machine s%

quartile method gi

7.3.4.11

et conditions of adequate heat discharge, using air,
water or ate_N is defined as the product of the factor 0,66 gnd the
number ¢ 3 5. per minute for a duty-cycle of (50 £ 10) % of the fontrol
device o i pérature setting.

according to'the manufacturer's mstructlon for use.

7.3.4.12 packager shall be operated with empty bags once per mnr]ute or

7.3.4.13 Flexible electrical heating appliances (warming pads, electric blankets,
bedwarmers, heating mattresses) shall be spread between two flexible. covers (e.g.
non-conducting mats), extending beyond the heating surface by at least 0,1 mm. The
thickness and the heat conductivity shall be selected in such a way that the click rate N
can be determined for a duty-cycle of (50 + 10) % of the control device.

7.3.4.14 Room heaters (fan heaters, convectors, fluid-filled heaters as well as oil and gas
burners and similar) shall be operated under adequate heat transfer.
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Le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé pour un cycle de fonctionnement
de (60 £+ 10) % du dispositif de commande ou pour le cycle de fonctionnement maximal
indiqué par le fabricant.

L'amplitude et la durée de la perturbation doivent étre mesurées pour la plus faible valeur
d'un éventuel commutateur de réglage de la puissance.

De plus, les mémes mesures doivent étre effectuées avec le commutateur régié sur la
position zéro pour les appareils dont le thermostat et la résistance d’accélération restent
connectés au réseau.

Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductives (par
exemple, relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuées en utilisant de tels
s babine e e ) _ A "'que.

DO ey o

onctionner les

3 2 propriée pour
s'assurer que les niveaux de perturbation sont repré atifs de ce gn¢ontrés au cours
du fonctionnement normal.

NOTE - En ce qui concerne les appareils de chauoffage
appareils fixes, voir 4.2.3.1.

btro  utilisés comme

7.3.5 Distributeurs automatiques,

sont continues, aycune condition

Dans la mesure olu les peH
3 areil doit étre utilisé conformément aux

deuy claquements dans un intervalle de 2 s, toutes les
x limites spécifiées pour les perturbations continues.

gmatiques, dans lesquelles les opérations|de commutation
eetement) commandées manuellement, dans |lesquelles il se
M de deux claguements par opération de vente, de distribution

écessaire d’effectuer trois opérations de distribution, chaque |opération étant
déclenchéé apres le retour de fa machine a I'état de repos. Si le nombre|de claquements
produits par chacune des opérations de distribufion est idenfique, Te faux de répétition des
claquements N est numériquement égal a un sixieme du nombre de claquements produits
au cours d'une seule opération de distribution. Si le nombre de claquements varie d’'une
opération a l'autre, il est nécessaire d'effectuer sept opérations de distribution
supplémentaires et le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé a partir
d'un nombre minimal de 40 claquements, en admettant que la période de repos entre
chaque opération de distribution était telle que les 10 opérations étaient uniformément
réparties sur une période d'une heure. La période de repos doit étre comprise dans le
temps d’observation minimal.
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The click rate N shall be determined for a duty-cycle of (50 £ 10) % of the control device
or the maximum operating rate stated by the manufacturer.

The amplitude and duration of the disturbance shall be measured for the lowest position of
the power range switch, if any.

For appliances having their thermostats and acceleration resistor connected to the mains,
the same measurements shall be performed in addition with the switch in zero position.

When, in practice, the thermostat may be used together with inductive loads (e.g. relay,

contactor) all measurements shall be performed using such a device, having.the highest
coil inductance used in practice.

? be

Is of

In order o obtain a satisfactory measurement, it is essential tha
operated for a sufficient number of times with a suitable load j6~e
disturbange are representative of those encountered in normal

NOTE -| See also 4.2.3.1 for room heating equipment intended

7.3.5  Automatic goods-dispensing m

and similar appliances
As far ag continuous disturbance o¢ secial_operating conditions are to be
observed i bhe manufacturer’s instructjon for
use. v
If the mag g of I ing antwo clicks within any 2 s period then all
disturban ’ '
In'case q ere/individual switching processes are (diregtly or
indirectly) greby no more than two clicks per sales, disppnsing
or similar 4.2.3.3 is applicable.
7.3.51 <
Three dis rations are to be carried out, each subsequent operation| being

initiated ance the machine has returned to a quiescent rest state If the number of clicks
produced by each of the dispensing operations is the same then the click rate N is
numerically equal to one-sixth of the number of clicks produced in a single dispensing
operation. If the number of clicks varies from operation to operation, a further seven
dispensing operations are to be carried out and the click rate N shall be determined from
at least 40 clicks on the assumption that the rest period between each dispensing
operation was such that the 10 operations were uniformly distributed over a period of one
hour. The rest period is to be included in the minimum observation time.
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7.3.56.2 Juke boxes

Un cycle de fonctionnement est effectué en introduisant un nombre maximum de piéces
dont la valeur minimale est suffisante pour faire démarrer la machine, puis en
sélectionnant et en faisant jouer le nombre correspondant de morceaux de musique. Ce
cycle de fonctionnement est répété aussi souvent que nécessaire pour produire un
nombre minimal de 40 claquements. Le taux de répétition des claquements N est égal & la
moitié du nombre de claguements par minute.

NOTE - En raison de l'utilisation normale et du mélange des piéces, on admet un nombre de claqdements
égal a la moitié de celui observé pendant l'essai.

7.35.3 Machines & jouer avec systéme de distribution de gain”

iner et payer les
itation afin de

Le jeu est mis en route en introduisant un né
minimale est suffisante pour faire démarrepAia

dont la valeur
doit étre répété
claquements. Le
claquements par

minute
bre de claquements
3 doivent étre indiquées paf le fabricant. Le
taux de répétition de e paiement est
estimé par i égal a la valeur moyenne indiquée par le fabricant
arrondie a 1g a simulation de ce gain doit étre répétée autant de

produire un nombre minimal de 40 cla uements Ainsi,

fois g
le taux 3

quence des gains, on multiplie le nombre de cycles de jeu
par la fréquence moyenne des gains. Ce nombre de gains par
plié par N2 pour obtenir un taux de répétmon des [claquements N3

X de épétition des claquements de la machine est égal & la somme des deux taux

7.35.4 Machines a jouer sans systéme de distribution de gain
7.3.5.4.1 Machines a billes, boules, balles

La machine est mise en fonctionnement par un joueur suffisamment initié (ayant
expérimenté ce type de machine ou des machines analogues pendant au moins 30 min).
On utilise le nombre maximal de pieces dont la valeur minimale est suffisante pour faire
démarrer la machine. Le cycle de fonctionnement doit étre répété autant de fois que cela
est nécessaire pour produire un nombre minimal de 40 claquements.
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7.3.56.2 Juke boxes

An operating cycle is carried out by inserting the largest number of coins with the minimum
value necessary to start the machine, followed by the selection and playing of the
corresponding number of pieces of music. This operating cycle is to be repeated as often
as necessary to produce a minimum of 40 clicks. The click rate N is determined as being
half the number of clicks per minute.

NOTE - Due to the normal frequency of use and combination of coins, the number of clicks is taken as half
that during the test observed.

7.3.5.3 [Automatic entertaining machines incorporating a winnings-pay sm
Electromégchanical devices incorporated in the machine for storin p ir% out
winnings |are to be disconnected where possible from the operating to.a the
entertainfment function to be operated independently.

The enteftainment cycle is initiated by inserting the larges 3 coins with the
minimum|value necessary to start the machine. The @ntenta B e is to be repeated

ate N1 is detefmined
as being

NOTE : s ins/the number of clicks is tpken as
half tha{ during the test observed.

The ave 5 ‘ ings-payout is to be supplied by the
manutacturer. The cli ate, N 5 i fof storing and paying-out winnings are
assessed by simulatio a_ Wi age value supplied by the manufacturer
rounded pff to neates alueNT e simulation of this win is to be repeated a$ often
as necessary toéé}i Aninm 49/clicks. The winnings-payout mechanism click
rate, N2, |is thus d

To allow| for
determing

aying-out, the number of entertainment cycles used to

y the average frequency of paying-out. This nunjber of
ent/cycle is multiplied by N2 to produce an effective winnings
rate, N3. : :

The click e machine is the sum of the two click rates, i.e. N1 + N3.

7.3.5.4 Automatic entertainment machines with no winnings-payout mechanism
7.3.5.4.1 Pinball machines

The machine shall be operated by a reasonable player (one with at least 30 min
experience of operating this or similar machines). The largest number of coins with the
" minimum value necessary to start the machine are used. The operating cycle is to be
repeated as often as necessary to produce a minimum of 40 clicks.
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7.3.5.4.2 Machines vidéo et tous les autres appareils analogues

Ces machines ou appareils doivent étre utilisées conformément aux instructions d’'emploi
du fabricant. Le cycle de fonctionnement doit étre le programme obtenu aprés avoir
introduit le nombre maximal de piéces dont la valeur minimale est suffisante pour faire
démarrer 1a machine. Dans le cas de machines a plusieurs programmes, il faut choisir le
programme qui produit le taux maximal de répétition des claquements. Si la durée du
programme est inférieure & 1.min, le programme suivant ne doit commencer qu'une
minute aprés le démarrage du programme précédent, afin de reproduire les conditions
normales d'utilisation. Cette période de repos doit étre comprise dans le temps
d’'observation minimal. Le programme doit étre répété autant de fois que cela est
nécessaire pour produire un nombre minimal de 40 claquements.

itéo et les appareils

)

ofs I'élément mobile, sa

analogues auront été introduites dans le CISPR 13.

7.3.6 Jouets électriques roulant sur des pistes

7.3.6.1 Systémes de jouet électrique

7.3.6.1.1 Un systéme de jouet électriq

7.3.6.1.2 Le systéme doit € 1 it aux instructions accompagnant
le jouet dans I'emballage. i ¢ “doit étre celle qu{ occupe l[a plus
grande surface. Les autres €i¢ nt étre disposés conformément aux

indications de la figure 7.
bit étre essayé séparement, alors qufil est en train de

ents contenus dans I'emballgge doivent étre
ent essayé, en faisant fonctionner simuitanément

3 bre de systémes de jouet électrique |sont constitués
de comhmandes et d'une piste identiques et s’ils ne différent que par
S eul le systéme de jouet électrique dont I'emballage comprend le
déléments mobiles doit étre soumis a P'essai. La piste doit couvrir
ace. Si ce systéme de jouet électrique est conforme dux exigences en
onsudérer que les autres systémes de jouet électnque sont conformes

7.3.6.2 Eléments séparés

7.3.6.2.1 Les éléments séparés des systémes de jouet qui, bien que vendus séparément,
ont été reconnus conformes en tant que partie d'un systéme, ne nécessitent aucun essai
supplémentaire.
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7.3.5.4.2 Video machines and all other similar appliances

These machines and appliances shall be operated in accordance with the manufacturer's
instruction for use. The operating cycle shall be the programme obtained after inserting
the largest number of coins with the minimum value necessary to start the machine. In the
case of machines with several programmes, the programme giving the maximum click rate
shall be selected. Should the duration of the programme be less than 1 min, the following
programme is not to be started within one minute off the start of the previous programme
so as to reflect normal use. This rest period is to be included in the minimum observation
time. The programme shall be repeated as often as necessary to produce a minimum of
40 clicks.

NOTE -
taken in

pes are

device

o account in CISPR 13.
7.3.6 Electric toys running on tracks

7.3.6.1 [Electric toy systems

7.3.6.1.1 | An electric toy system includes both the mov
and the trhck, sold as a package.

7.3.6.1.2 | The system shall be assemA ed to
The layout of the track shall be such a
arranged ps indicated in figure 7.

tkage.
nall be

7.3.6.1.3 ' 2 track,
all compoments in the sales\package shalhbe test ed, tested
with ali m * 2 d L

7.3.6.1.4 hoving
R and differ only in the numbers of componef:r then
il one sales package contains the greatest number of
lested. The track shall cover the greatest area. |If this

5 shall

7.3.6.2 Individual components

7.3.6.2.1 Individual components of a toy system which have been approved as part of a
system, even when sold separately, shall require no further testing.
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7.3.6.2.2 Eléments mobiles séparés, par exemple: locomotives et voitures

Les éléments mobiles séparés qui n'ont pas été par ailleurs reconnus conformes en tant
que partie d’'un systéme, doivent étre essayés sur une piste ovale de 2 m x 1 m. La piste,
les cordons et le dispositif de commande nécessaires doivent étre fournis par le fabricant
de I'élément mobile séparé. Si cet équipement auxiliaire n'est pas fourni, les essais
doivent étre effectués avec un équipement auxiliaire dont I'utilisation est jugée convenable
par 'organisme d’essai. '

La piste, les cordons et les dispositifs de commande doivent étre disposés conformément
a la figure 7. Les essais doivent étre effectués comme indiqué en 7.3.6.3. Le rapport
d’essais doit comporter une description de I'équipement auxiliaire utilisé.

7.3.6.2.3 Les dispositifs de commande sont a I'étude.

7.3.6.3 Méthode de mesure

)

7.3.6.3.1 Tensions perturbatrices aux bornes e : appareils mis a

la terre et non mis a la terre

La disposition du systéme de jouet électrique doi g 5.1 ou 3 7.3.6.2,
selon le cas. Le systéme de jouet é ique auteur de 0,4 m

gtalli 3 b d’'une enceinte
blindée. La plaque métallique bord du systéme

de jouet électrique.

doit étre égale a

5 lier en zigzag,
g former un faisceau horizontaTd’une longueur
resures doivent étre effectuées au niveau du primaire
itif de commande, a l'aide du réseau fictif pn V (voir 5.1.2).

étre/ également effectuées aux bornes de I’alim(Ijntation a basse
esS—des cordons des dispositifs de commande, c6té piste du
ispositif de commande, & I'aide d’'une sonde de tension conforme a
3 et relié en série a la borne d’entrée du récepteur dg mesure. Pour le
re principal, se reporter a la figure 5. Les limites spegcifiées dans les
du tableau 1 s’appliquent.

300 MHZz

Le systéme de jouet électrique doit étre disposé conformément en 7.3.6.1 ou en 7.3.6.2,
selon le cas applicable; toutefois, la surface maximale occupée par la piste ne doit pas
dépasser 2 m x 1 m (se reporter & la figure 7). La puissance perturbatrice doit étre
uniquement mesurée du c6té piste du transformateur ou du dispositif de commande, a
I'aide de !a pince absorbante, le cordon d'alimentation & basse tension étant prolongé
autant que nécessaire. Tous les dispositifs d’antiparasitage en bande métrique placés aux
points de connexion du cordon d’alimentation & basse tension et de la piste doivent étre
retirés afin de permettre une évaluation convenable des perturbations rayonnées par la
piste elle-méme. '
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7.3.6.2.2 Individual moving components, for example locomotives and cars

Individual moving components, not approved already as part of a system, shall be tested
on an oval track measuring 2 m x 1 m. The necessary track, leads and control device are
to be supplied by the manufacturer of the individual moving component. If such auxiliary
equipment is not supplied, tests shall be carried out on such auxiliary equipment as is
convenient for the testing organization to use.

The track, leadé and control devices are to be arranged as shown in figure 7. The tests
are to be carried out as described in 7.3.6.3. The test report shall contain a description of
the auxiliary equipment used.

7.3.6.2.3|Controllers are under consideration.
7.3.6.3 |Method of measurement

7.83.6.3.1| Terminal voltages 148,5 kHz to 30 MHz: earthed 3

The electric toy system shall be arranged in accordance wi .63 3.6. ichever
applies. The electric toy system shall be tested at a heig 4 earth
plate or above the metal floor of a s¢re : least
0,4 m beyond the edge of the electric

The power supply lead frg S he twack shall be of 0,4 m length or, if
longer, fglded back and f i length
of betwepn 0,3 m angd 0,4 m. Yol of the
transformer/controler ice\usi a\dntiticiatmains V-network (see 5.1.2). The linpits set
out in table 1 co@ ] .

Measure ly and
control-| 6 he transformer/controller, using a voltage probe as
described i 3 series with the input of the measuring receiver. For the pftincipal
measuring figure 5. The limits specified in table 1, columns 4|and 5
apply.

7.3.6.3.2 er 30 MHz to 300 MHZz

The electric toy system shall be arranged in accordance with 7.3.6.1 and 7.3.6.2
whichever applies, except that the maximized track area shall not exceed 2 m x 1 m (see
figure 7). The disturbance power measurements shall be made only on the track side of
the transformer/controller using the absorbing clamp, the low voltage supply lead being
extended as far as is needed. Any suppression devices fitted at the interconnection of the
‘low voltage supply and the track shall be removed in order to allow a valid assessment of
the disturbance radiated from the track itself.
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Tous les véhicules autopropulsés contenus dans le systéme de jouet électrique doivent
étre mis en marche simultanément, mais aucun des autres véhicules ne doit se trouver sur
la piste. Les limites indiquées au tableau 2, colonnes 2 et 3 s’appliquent.

7.3.7 Equipements et appareils divers

NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et
300 MHz ne sont pas applicables aux dispositifs mentionnés de 7.3.7.1 & 7.3.7.3, car ces dispositits ne
provoquent que des perturbations discontinues (voir 4.2.1).

7.3.7.1  Minuteries non incorporées dans un équipement ou dans des appareils

S'il est possible, en utilisation normale, de régier la minuterie de maniére a obtenir plus de
deux opérations de commutation en I'espace de 2 s, les perturbations générées doivent
alors étre conformes aux limites applicables aux perturbationscgntinue

S'il n'est pas possible, dans un intervalie de 2 s,{d'obtenir\dex }pérations de
A re valeur de n,
rant de la gharge doit étre

cificatign contraire du

grieure ou égale a 10 ms et a
cing sont satisfaitep, conformément
ocfaquements produjts.

e“manuelle et un arrét putomatique, la

ign «marche» (t; en secondes) doit étre
ives, alors que la minuterip est réglée de
est nécessaire de prévoir une période de repos

(tension nominalte: 10 kV continu) et d’'une résigtance de 250 Q
en paraligle avec 50 pH incorporée dans le réseau fictif en V permet
ésistance de charge nécessaire). Une résistance de 1 MQ (point 6 de

e“remplacés par un circuit RC série (point 2, fi?:re 6) constitué

dture. L'appareil doit étre mis en service dans la position ngrmale, avec une
aximale de 15 degrés par rapport & la position verticale.

E Ul DO c U dliUt d c JIC A U UQUTVT

correspondant au niveau de perturbation maximal.

e—régtés a la position

Les clbtures électriques destinées a étre alimentées en courant alternatif ou en courant
continu doivent étre essayées avec les deux types d'alimentation.

La borne de terre du circuit de la cléture doit étre reliée A la borne de terre du réseau en V. Si
les bornes du circuit de la cléture ne sont pas clairement identifiées, elles doivent étre
mises a la terre & tour de réle.

NOTE - Afin d'éviter la détérioration de I'entrée RF du récepteur de mesure par les impulsions de forte
énergie produites par le dispositif d'alimentation de la cléture électrique, l'installation d'un atténuateur
avant l'entrée RF peut étre nécessaire.
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All self-propelled vehicles contained in the electric toy system shall be | running
simultaneously but all other vehicles shall not be on the track. The limits set out in table 2,
columns 2 and 3 shall apply.

7.3.7 Miscellaneous equipment and appliances

NOTE - Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to the
devices quoted in 7.3.7.1 to 7.3.7.3, causing discontinuous disturbance solely (see 4.2.1).

7.3.7.1  Time switches not incorporated in equipment or appliances

Iifitis possnble in normal use to set the switch such that there are more thantwo swutchmg

operation its for
continuous disturbance.

If more than two switching operations in any 2 s period cannot ke gbtai e the
switch is pdjusted to maximize the value of n, (the number of¢swits i - see
7.4.2.3). The load current shall be 0,1 of the maximum rated _va d-un brwise
specified py the manufacturer, the load shail consist of incaqdesce

When the conditions of the click duration not exee 3 i N not
more than five are fulfilled, in accordance 4 i itude of
the clicks|produced.

For switches employing a manually operated s ic " e “on”
time (t, s¢conds) shall be determmed rom s : i i itch is
adjusted {o maximize the ya e for a
complete [cycle is (t, + 30

7372 §

; sing a
10 kV d.c.) and a 250 Q resistor (the 50 Q in parailel
artificial mains V-network provides the balance [of the
). A resistor of 1 MQ (item 6 in figure 6) is placed in paraliel

place the leakage resistance of the fence wire. The appliance

ated' in the riormal position with a maximum inclination of 15 degrees frpm the

The controls accessible without tools shall be set to the position of maximum disturbance.

Electric fences designed to be operated with a.c. or d.c. shall be tested with both kinds of
supply.

The earth terminal of the fence circuit shall be connected to the earth terminal of the artificial
mains V-network. If the terminals of the fence circuit are not clearly marked, they shail be
earthed in turn.

NOTE - In order to avoid damage to the r.f. input of the measuring receiver by the high energy pulses of
the electric fence unit, it may be necessary to insert an attenuator before the r.f. input.
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7473 Allume-gaz électroniques

Les perturbations provoquées par les allume-gaz électroniques a étincelle unique
actionnés manuellement, qui ne fonctionnent que lorsqu’un interrupteur incorporé a
I'appareil aux fins de la connexion au réseau ou de la déconnexion du réseau est
actionné, ne doivent pas étre prises en considération, conformément a 4.2.3.3 (par
exemple les chaudiéres de chauffage central et les radiateurs & gaz sont exclus, mais non
les appareils de cuisson).

Les autres équipements munis d'allume-gaz électroniques incorporés doivent étre essayés
comme suit, sans alimentation en gaz.

7.3.7.3.1  Allume-qgaz & étincelle unique pour appareils de cuisson.

Déterminer si les perturbations sont continues ou discontjriyes, en ptecédant comme suit:

Produire 10 étincelles uniques en laissant un integval al de 2 s entre
deux étincelles successives. Si la durée d'un claque passe 200 ms, les
limites de perturbations continues, indiquées aux4ables 2, sont appligables. Lorsque la
condition relative & une durée de claguement maxi 10 ms est satistaite, on estime que
le taux de répétition des claquements i ieurs i t, conformément

a 4.2.3.4, aucune limite n’est applicable,a I'ampli quements produits.

Si la durée d’un claqueme : g & 10 ms et si la qurée de tous les
claquements est inférieure 3 R ite doit étre calculép conformément
a4. 2 2 2, en utilisant un ta 8 étmon des claquements N = 2. Ce taux de
ne une limite Lq

40-étincelles, avec un intervalle minimal de 2 s entre
en\ appliquant la limite calcuiée L_-etl en vérifiant la
a méthode du quartile supérieur (voir 7.4.2.6).

durée d'une perturbation dépasse 200 ms, ou

b) une perfurbation n'est pas séparée de la perurbation suivante ou d'un claquement
par un intervalle de temps minimal de 200 ms, ou

c) dans un intervalle de 2 s, il se produit plus de deux claquements, les limites des
perturbations continues indiquées aux tableaux 1.et 2 sont applicables.

Si, .
a) tous les claquements ont une durée inférieure a 10 ms et
b) dans un intervalle de 2 s, il ne se produit pas pius de deux claquements, on estime
que le taux de répétition des claquements N est inférieur ou égal a cinq et,

conformément & 4.2.3.4, aucune limite n'est applicable a I'amplitude des claquements
produits. ‘
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7.3.7.3 Electronic gas igniters

The disturbance caused by manually operated single spark on demand electronic gas
igniters, which operate only when a switch included for the purpose of mains connection or
disconnection operates, is to be disregarded according to 4.2.3.3 (for instance central
heating boilers and gas fires are excluded, but not cooking equipment).

Other equipment incorporating electronic gas igniters shall be tested without gas being
applied to the equipment as follows: '

7.3.7.3.1

Determine

)

Produce 1 2 pxceeds
200 ms, the continuous disturbance limits of tables 1 and 27apply. W e itipns of
the click g ; i : is not
more than five and in accordance with 4.2.3.4 there i pf the

clicks progluced.

If any click is greater than 10 ms and if\a 00 ms, then the click limit
L_shall be calculated as in 4.2.2.2 using-a ; ate N = 2. This click ratg is an
assumed |practical value, which give i 24 dB above the continuous
disturbange limit L.

The ignitér shall be teste spa with-a minimum of 2 s between each gpark,
applying the ca i and_agsessed by the upper quartile method (see
7.4.2.6).

7.3.7.3.2

Determing 0 e\ di varice is continuous or discontinuous as follows:

b) any disturbance is not separated from a subsequent disturbance or click by at
least 200 ms, or

c) more than two clicks occur within any 2 s period, the continuous disturbance
limits of tables 1 and 2 apply.

a) all clicks are less than 10 ms and

b) not more than two clicks occur within any 2 s period, it is assumed that the click
rate N is not more than five and in accordance with 4.2.3.4 there is no limit on the
amplitude of the clicks produced.
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a) la durée d’'un claquement quelconque est supérieure & 10 ms et

b) dans un intervalle de 2 s, il ne se produit pas plus de deux
limite L_ doit étre calculée conformément a 4.2.2.2, en utilisant u

claquements, la
n taux empirique

de répétition des claquements N = 2. Ce taux de répétition des claquements est une

valeur pratique hypothétique qui donne une limite L supérieure de
des perturbations continues L.

24 dB & la limite

L’allume-gaz doit étre essayé pour 40 étincelles, en appliquant la limite calculée L_et en
vérifiant la conformité de l'allume-gaz selon la méthode du quartile supérieur (voir
7.4.2.6).

circuit de décharge

7.3.7.5 Pour les équipements rayonnants destiné
employés par exemple a des fms thérapeutiqus

7.3.7.6 Les épurateurs d'ai
conditions normales de fo

puissanc

ispositif soumis a 'essai, son courant maximal

Les chargeurs de batteries qui ne pourraient pas fonctionner comme pré
connectés a une charge résistive ou a une batterie complétement chargée, doivent étre
mesurés lorsqu’ils sont connectés A une batterie partiellement chargée.

Il est nécessaire de faire varier la charge jusqu’'a ce que la valeur maxi
minimale de la tension ou du courant & contréler soient atteintes; le nivea
maximal aux bornes d'entrée et de la charge doit étre enregistré.

NOTE - Les bornes qui doivent étre reliées a la batterie sont considérées

batr e ddns la gamme de fréquences comp
A ces dispositifs{voir 4.1.2.4).

gcifiée. Voir également 4.1.1.2. Si les bornes de 13

insérée dans le

)

que les appareils
décharge comme

rvice dans des
fisant.

rise entre 30 MHz et

nalogue a celle
V.

spécifié et/ou sa
charge ne sont
B mesures a ces

une batterie

il,

ésistive.

vu lorsqu’ils sont

male et la valeur
u de perturbation

comme des bornes

supplémentaires. Les limites indiquées dans les colonnes 4 et § du tableau 1 sont applicables.
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any click is greater than 10 ms and

b) not more than two clicks occur within any 2.s period, then the click limit L_shall
be calculated as in 4.2.2.2 using an empirical click rate N = 2. This click rate is an
assumed practical value, which glves a click limit L of 24 dB above the continuous
disturbance limit L.

The igniter shall be tested for 40 sparks applying the calculated click limit L and assessed
by the upper quartile method (see 7.4.2.6).

7.3.7.4

NOTE -

7375 R

lamps, e.g.

7.3.76 E

surrounded by a sufficient volume of ajr

Normally only continuous disturbance can be observed.

Insect killers: A resistive load of 2 kQ shall be placed across thedischarge path

)

harge

tions,

7.3.7.7 Battery chargers
NOTE -[Disturbance power limits in the frequen o 300 MHz are not applicable t¢ these
devices (see 4.1.2.4).
Battery chargers not incotpor ppliance or equipment shalli be measufred in
a manner|similar 16, 5.2 aly terminals connected to an artificial mains
V-network.
The load terminal q dyto a variable resistive load designed to ensuie that
the maxinjum ent and/or voltage of the device under test can be obtpined.
See also n the load terminals are not accessible while loading, no
measure

<

When a f§

shall be ¢

bninécted in parallel with the variable load.

attery

Battery chargers which would not operate as intended when connected to a resistive load
or a fully charged battery shall be tested after bemg connected to a battery which is
partially charged.

The load shall be varied until the maximum and minimum values of the voltage or current
to be controlled have been reached; the maximum level of disturbance at the mput and at
the load terminals shall be recorded.

NOTE

table 1, columns 4 and 5 apply.

- The terminals to be connected to the battery are considered as additional terminals; the limits of
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7.3.7.8 Redresseurs

'NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et
300 MHz ne sont pas applicables a ces dispositifs (voir 4.1.2.4).

Les redresseurs qui ne sont pas incorporés dans un autre équipement ou dans un autre
appareil doivent étre mesurés en appliquant une méthode analogue a celle de 5.2.4, en
reliant les bornes d’alimentation & un réseau fictif en V et en reliant les bornes de charge
a une charge résistive variable, congue de maniére a obtenir du dispositif soumis a I'essai,
son courant maximal spécifié et/ou sa tension maximale spécifiée.

Il est nécessaire de faire varier la charge jusqu'a ce que la valeur maximale et la valeur
minimale de fa tension ou du courant a contréler soient atteinte?,le\niveau de perturbation

25 H } o AL D4 PR | [l [ alaih A4 Hw
Haidiiar duA YvUco U TTHIITTE TUUT Ta LHAlIytc UV ©TUT Tt ygiodu

7.3.7.9 Convertisseurs

NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la g ise entre 30 MHz et

n basse tension,
doivent étre me: ¢ ‘ > L4, en reliant les

j ' rge & une charge
liser une charge

nale et la valeur

entation doivent
etie et la tension perturbatrice du c6té de la batterie est
, a l'aide d'une sonde de tension déctite au 5.1.3, en

Dans le
étre
mesurée’ g

de répétition des claguements N doit étre déterminé a partir e 18 cycles de
fonctionneément par heure. Chaque cycle comprend:

a) pour les monte-charge ayant une seule vitesse de fonctionnement: montée; arrét;
descente; arrét.

b) pour les monte-charge ayant deux vitesses de fonctionnement on utilise les deux
cycles en aiternance:

Cycle 1: montée (vitesse lente); montée (vitesse rapide); montée (vitesse lente); arrét;
descente (vitesse lente); descente (vitesse rapide); descente (vitesse lente); arrét;

Cycle 2: montée (vitesse lente); arrét; descente (vitesse lente); arrét.

NOTE - Pour réduire la durée de I'essai, on peut accélérer les cycles, mais le taux de répétition des
claquements est calculé sur la base de 18 cycles par heure; on doit prei.dre soin de ne pas endommager le
moteur par dépassement du rapport cyclique admissible.
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7.3.7.8 Redctifiers

NOTE - Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz
devices (see 4.1.2.4).

Rectifiers not incorporated in another appliance or equipment sh

are not applicable to these

all be measured in a

manner similar to 5.2.4 with the mains supply terminals connected to an artificial mains
V-network and the load terminals to a variable resistive load designed to ensure that the
maximum specified current and/or voltage of the device under test can be attained.

The load shall be varied until the maximum and minimum values of

the voltage or current

to be controlled have been reached; the maximum level of disturbance at input and at

the load termimats—shatt-berecorded:

7.3.7.9 (Qonvertors

NOTE 4 Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300
devices |(see 4.1.2.4).

Convertofs not incorporated in appliances or equipme
mains supply shall be measured in a manner simi
terminals|connected to an artificial mains V-net
load. Unlgss specified otherwise by then

o these

to the

supply
exminals to a variable

ad shall be appliad.

The load values of the voltage or gurrent
to be corLrolled have beer re - : evel of disturbance at the input jand at
the load

In the ca
directly t
specified| i
in 4.1.1.4

o’ voltage at the battery
age probe as described

he supply terminals have to be conpected

side is measufed as
in 5.1.3, limits| given

e shall

a) on hoists having only operating speed: lift; pause; lower; pau

se;

b) on hoists having two operating speeds with both the following cycles, alternating:

Cycle 1: fine lift (creep speed); lift (full speed); fine lift; pause; fine lower; lower

(full speed); fine lower; pause;
Cycle 2: fine lift; pause; fine lower; pause.

NOTE - For shortening the time to be used for testing the cycles may be accelerated, but the click rate is
calculated on the basis of 18 cycles per hour; care should be taken not to damage the motor by exceeding

duty cycle.
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On doit effectuer un essai similaire en traction.

La montée et la traction doivent étre mesurées et évaluées séparément.
7.4 Interprétation des résultats

7.4.1 Perturbations continues

7.4.1.1 Pour chaque mesure, la lecture indiquée sur le récepteur de mesure est observée
pendant environ 15 s; les valeurs les plus élevées doivent étre enregistrées, A I'exception
de toute pointe isolée dont il ne faut pas tenir compte.

7412 S| le niveau général des perturbatlons n'est pas stable, et qu'il indique une

B Ainterys e de 15 s, alors la
mesure des perturbatlons doit étre effectuée comme suit, t aux conditions
normales d’utilisation des appareils:

a) Si I'appareil est susceptible d’étre fréquemmg

doit, a chaque fréquence de mesure, étre mis
arrété aprés chaque mesure; le niveau

aque mesure, et
ant la premiére minute, 3

b) Si [l'appareil est normaleme
prolongées, comme par ¢ ;
toute la durée de la ives perturbations doit |étre uniquement
enregistré aprés I'obtent ~ 2 p._stable (compte tenu (es dispositions
en7.4.1.1).

t des périodes

la gamme de
de perturbation

. Dans le cas de
gistrées au moins
it un maximum:

,[22 MHz, 30 MHz.

e la gamme de
s de perturbation

fréquenc s de 30 MHz et 300 MHz, et par conséquent les caractéristique

doivent étre évaluées dans toute cette gamme de fréquences.

On doit effectuer une exploration ou un balayage de la gamme compléte. Dans le cas de
mesures avec un détecteur quasi-créte, on doit donner les valeurs enregistrées au moins
aux fréquences suivantes et a toutes les fréquences pour lesquelles apparait un
maximum:

30 MHz, 45 MHz, 65 MHz, 90 MHz, 150 MHz, 180 MHz, 220 MHz, 300 MHz.

Une tolérance de + 5 MHz est appliquée a ces fréquences.
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For any traction drive a similar test shall be made.
Lifting and traction shall be measured and evaluated separately.

7.4 Interpretation of results

7.4.1 Continuous disturbance

7.41.1 The reading on the measuring receiver is observed for about 15 s for each
measurement; the highest readings shall be recorded with the exception of any isolated

spike which shall be ignored.

7.4.1.2 |If the general level of the disturbance is not steady, but shows

a continuing rise

or fall of more than 2 dB in the 15 s period, then the disturbance measyrement shall be

performed in accordance with the conditions of normal use of the applia

electrig drill or a sewing-machine motor, then at each freq
appliarjce shall be switched on just before each meas
after epch measurement; the maximum level obtained
frequeIcy of measurement shall be recorded;

b) if t

es, as

iods, for instance a

hair-dryer, then it shall < nplete
measufement, and at each freque of di n¢e Shali be recorded only
after a(steady reading (subject to the v N\7:4.8\1) hag/ been obtained.

7413 1 \ ! the frequency
to 30 MHz and therefore di ance
frequency| range.

"An initial| survey,/o

ete range shall be made.

range 148,5 kHz
ut this

In the cg3se of

quasi-peak dete 63 egistered values shall be given at least at the

following {requencieg and adt\all treguencies at which there is a maximum:

160 kHz, 240 k

These trg re‘to be subject to a tolerance of £10 %.

, 22 MHz, 30| MHz.

isturbance power limits apply throughout the frequency range 3¢ MHz

7.4.1.4
to 300 MHzand. fore the disturbance characteristics shall be assessed thrmrghout
this frequencyrange:

An initial survey or scanning of the complete range shall be made. In the case of
quasi-peak detector measurement, the registered values shall be giyen at least at the
following frequencies and at all frequencies at which there is a maximum:

30 MHz, 45 MHz, 65 MHz, 90 MHz, 150 MHz, 180 MHz, 220 MHz, 300 MHz.

These frequencies are to be subject to a tolerance of £ 5 MHz.
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7.41.5 Siles mesures entre 30 MHz et 300 MHz sont effectuées sur un seul appareil, les
mesures doivent étre répétées & au moins une fréquence au voisinage de chacune des
fréquences suivantes:

45 MHz, 90 MHz, 220 MHz.

Si, a chaque fréquence, la différence observée entre les niveaux de la premiére et de la
deuxiéme mesure sont égales ou inférieures a 2 dB, les premiers résultats sont retenus.
Si les différences sont supérieures a 2 dB, il convient de répéter les mesures du spectre
complet et le niveau le plus élevé de toutes les mesures effectuées a chaque fréquence
doit étre retenu.

NOTE - De plus, pour une production en cours, on admet d'effectuer les mesures uniquement a la
fréquence critique.

baleur moyenne,

N\tels que des
ndamentale et

raitre.

étre données au

est un moteur a
valeur moyenne

unis d'un dispositif d’arrét automatiqpe, il faut choisir

pour enregistrer 40 claquements, ou, lgrsque cela est

arelis munis d’'un dispositif d'arrét automatique, la durée du| nombre minimal
ogrammes nécessaire pour générer 40 claquements ou, si cela est|applicable, pour
00pérations de commutation. Si 40 claquements n'ont pas été [produits au bout

i ! i, [’ i g n du programme

en cours.

L'intervalle de temps entre la fin d’'un programme et le début du programme suivant ne
doit pas étre inclus dans le temps d’observation minimal, sauf pour les appareils pour
lesquels un redémarrage immédiat n'est pas possible. Pour ces appareils, le temps
minimal qui doit s'écouler avant le relancement du programme doit étre inclus dans le
temps d'observation minimal.
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7.4.1.5 |If in the frequency range 30 MHz to 300 MHz measurements are made on a
single appliance, the measurements are to be repeated on at least one frequency in the
vicinity of each of the following frequencies:

45 MHz, 90 MHz, 220 MHz. -

If the observed differences between the levels for the respective frequencies during the
first and second measurement are 2 dB or less, the first results are retained. If these
differences are greater than 2 dB, the measurements of the complete spectrum shall be
repeated and the highest level of all measurements at each frequency shall be taken.

NOTE - Further restriction to the relevant critical frequency is permitted for tests on running production.

7.4.1.6 Jn the case of average detector measurement on distu e bd by
electronic ituted
by the fun

The valu plated

spectral lipes.

7.4.1.7 When an equipment contains only a co ' pance,
average d ‘

742 D

7.4.2.1
(see 7.4.2

Bncies

For appliz

For appl nce \‘ 3 ; ' mplete
program wecessary 10 produce 40 clicks or, where relevant, 40 switching operations.

er the beginning of the test, 40 clicks have not been produced, the test
e end of the programme in progress.

is stopped. 3

The interval between the end of one programme and the start of the next programme shall
be excluded from the minimum observation time, except for those appliances for which an
immediate re-start is inhibited. For these appliances, the minimum time required to re-start
the programme shall be included in the minimum observation time.
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7.4.2.2 La valeur du taux de répétition des claquements N doit étre déterminée dans les
conditions de fonctionnement spécifiées en 7.2 et 7.3 ou, lorsque ces conditions ne sont
pas spécifiées, dans les conditions typiques d’utilisation les plus sévéres (taux maximal de
répétition des claquements) & 150 kHz pour la gamme de fréquences comprise entre
148,5 kHz et 500 kHz, et & 500 kHz pour la gamme de fréquences comprise entre 500 kHz
et 30 MHz.

L'atténuateur du récepteur doit étre réglé de telle maniére qu’un signal d’amplitude égale
a la limite L correspondant aux perturbations continues entraine une déviation égale a la
moitié de I'échelle sur l'instrument de mesure.

NOTE - Pour des informations pius détaillées, se reporter a l'article 5 de la deuxieme partie de la
CISPR 16 (Projet 1989).

VRN
7.4.2.3 Le taux de répétition des claquements N est obtenu suivante:
En général, N est le nombre de claquements par minute,\dé itir de la formule
N = n,/Tou n, est le nombre de claquements pendant {€ ter S iQn| 7 en minutes.
Pour certains appareils (voir 4.2.3.7), le taux de ré étm S s V est déterminé a
partir de la formule N = n, x f/T, oti n, est le q 5 de commutation (voir 3.3)

réalisées pendant le temps d’observatio
I'annexe A.

tableau A.2 de
est déterminée

ommutation doit

liivantes:

ide conformément
ant une durée au

du nombre de
me & la limite, si
d'observation T,
dépasse la ljmite Lq.

Si le taux de répétition des claquements N est déterminé a partir du nombre des
opérations de commutation, on doit considérer que I'appareil soumis & I'essai est conforme a
la limite si au plus un quart du nombre des opérations de commutation enregistrées pendant
le temps d'observation T, produit des claquements dépassant Ia limite Lq.

NOTES
1 L'annexe B illustre un exemple d'utilisation de la méthode du quartile supérieur.

2  Pour plus de détails concernant la mesure des perturbations discontinues, voir I'annexe C.
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7.4.2.2 The click rate N shall be determined under the operating conditions specified
in 7.2 and 7.3 or, when not specified, under the most onerous conditions of typical use
(maximum click rate) at 150 kHz for the frequency range 148,5 kHz to 500 kHz and at
500 kHz for the frequency range 500 kHz to 30 MHz.

The receiver attenuator is to be set such that an input signal equal in amplitude to the
relevant limit L for continuous disturbance.-produces a mid-scale deflection on the meter.

NOTE - See clause 5 of CISPR 16, Part 2 (Draft 1989} for more details.

7.4.2.3 The click rate N is obtained in the following way:

In general N is the number of clicks per minute determined from 1 >1 is
the numbgr of clicks during the observation time T minutes.
For certain appliances (see 4.2.3.7) the click rate N_is™d s rmula
N = n, q fiIT where n, Re 3 ing the
observatign time T and fis a factor given in annex A/ tabte

7.4.2.4 The relevant click limit Lq for dis
with the fqrmula given in 4.2.2.2.

dance

7.4.2.5 The measureme 2 all be
performed with the same § as R k rate
N at the fgllowing restristed rum

150 kHz, 500<}1
7.42.6 The appli is\d ar compliance with the higher limit L_ in accofdance
with the 42 3 than
the minim
if the click~xate N.js-de t shall
be dee ‘: N ith clicks
registered

If the click rate N is determined from the number of switching operations, the appliance
under test shall be deemed to comply with the limit if not more than a quarter of the
number of switching operations registered during the observation time T produce clicks
exceeding the click limit Lq.

NOTES
1 An example of the use of the upper quartile method is given in annex B.

2 See annex C for guidance on the measurement of discontinuous disturbance.
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8 Interprétation des limites des perturbations radioélectriques
spécifiées par le CISPR

8.1 Signification d’une limite spécifiée par le CISPR

8.1.1 Une valeur limite CISPR est une valeur dont on recommande l'introduction par les
autorités nationales dans les normes nationales, dans les réglementations Iégales et dans
les spécifications officielles. Il est également recommandé que les organismes internationaux
utilisent ces limites.

8.1.2 Pour les appareils faisant I'objet d’'une qualification, la limite doit signifier que, sur
une base statistique, au moins 80 % de la production est conforme a cette limite, avec une
probabilité d’au moins 80 %. TN

Si, en cas de perturbations discontinues, la procédure r3 en 8.2.2.3 est
appliquée, la conformité aux limites sur la base de 80 % gayantie.

8.2 Essais de type

Les essais de type doivent étre effectués:

8.2.1  Pour les appareils produisant des(pe

8.2.1.1 Soit sur un écha s 3 Ri 0 c une méthode

1.3).

8.2.1.3 Il est
ensuite, de tg

1.2, d'effectuer
birement dans la

5 essais sur un

h, la procédure

Si le premier appareil mesuré est refusé, trois appareils supplémentaires doivent étre mesurés
a la méme fréquence (ou aux mémes fréquences) a laquelle (auxquelles) I'appareil soumis
aux essais a été refusé.

Les trois appareils supplémentaires sont jugés selon les mémes critéres que ceux qui ont
été appliqués au premier appareil. -

Si les trois appareils supplémentaires sont conformes aux exigences correspondantes, le
modele est approuvé.

Si un ou plusieurs appareils supplémentaires ne sont pas conformes aux exigences, le
modeéle est refusé.
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8 Interpretation of CISPR radio disturbance limit

8.1 Significance of a CISPR limit

8.1.1 A CISPR limit is a limit which is recommended to national authorities for
incorporation in national standards, relevant legal regulations and official specifications. It
is also recommended that international organizations use these limits.

8.1.2 The significance of the limits for type approved appliances shall be that on a
statistical basis at least 80 % of the mass-produced appliances comply with the limits with
at least 80 % confidence.

In the se of discontinuous disturbance when the shortened pfe

du scrjbed in
8.2.2.3 i$ applied, compliance with the limits on the 80 % — 80 % ba

teed.

8.2 Type tests
Type teslts shall be made:

8.2.1 For appliances producing continuous disturbarice’

8.2.1.1
evaluatid

hod of

8.2.1.2

8.2.1.3
from the

random

8.2.2
8.2.2.1

8.2.2.2 are’ necessary from time to tirrie on an appliance taken at

randon(

8.2.2.3 |in thé>case>of controversy with regard to a type approval test, the foliowing
shorten¢d-procedure is applied:

If the first appliance is measured and fails, three additional appliances shall be measured
at the same frequency or frequencies at which the first appliance failed.

The three additional appliances are judged according to the same requirements as applied
to the first appliance.

If all three additional appliances comply with the relevant requirements, the type is
approved.

if one or more additional appliances do not comply, the type is rejected.
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8.3 Conformité aux limites des appareils produits en grande série

La conformité aux limites doit étre vérifiée statistiquement, conformément .a 'un des deux
essais décrits ci-dessous ou & tout autre essai garantissant 1a conformité aux exigences
en 8.1.2 ci-dessus.

8.3.1 Essai fondé sur la distribution de t non centrale

Il convient d’effectuer cet essai sur un échantillon comportant au moins cing appareils du
modeie, mais si, en raison de circonstances exceptionnelles il n’est pas possible d'obtenir
un échantillon de cing appareils, il est alors nécessaire d'utiliser un échantillon de quatre
ou de trois appareils. La conformité est jugée a I'aide de la relation suivante:

VAN
X+ks <L \

X estla moyenne arithmétique des niveaux des n appareils

ol

x, est le niveau produit par un seul appareil

L estlalimite appropriée

k est le facteur extrait de tables de la distri 3 alg ec une probabilité de
80 %, que 80 % ou plus de la production fie §épasse/ pak 2 k dépend de la taille

Les grahdeurs X X, s, et imées en_unités logarithmiques (¢gB(uV), dB(uV/m)

ou dB(pW)).
(N -
n 3/\4\\\5\36 ‘\>7 8 9 10 111
k\2,?)‘4 NW 135 1,30 1,27 1,24 121 120

sanf suria didtribution binomiale

1a~4

et/essai sur un échantillon comportant un nombr¢ minimal de sept

ité est vérifiée lorsque le nombre d’appareils dont le niveay perturbateur est
limite appropriée ne dépasse pas ¢ dans un échantillon comportant n
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8.3 Compliance with limits for appliances in large-scale production

Statistically assessed compliance with limits shall be made according to one of the two
tests described below or to some other test which ensures compliance with the
requirements of 8.1.2 above.

8.3.1 Test based on the non-central t-distribution

This test should be performed on a sample of not less than five items of the type, but if, in
exceptional circumstances, five items are not available, then a sample of four or three
- shall be used. Compliance is judged from the following relationship:

VAN
)_(+ksnSL \

X is the arithmetic mean of the measured value of n items in the sampl

s, = X, - %)2/ (n -1)

where

X, is the value of the individual item

L is the appropriate limit

k is the factor derived from tables of the non-central t-distributi i confidence
that 80 P4 of the type is below the limit; the value of k dgp < blow.
The quaptities x, X, s, and L are“expressed m) or

dB(pW)).

: 4\5/\\\3 ST e

1, 69 1, 52 (\2 1,27 1,24 1,21 1,20

8.3.2 Tlest basQ §hﬂ%@:@unon
This test mple of not less than seven items.

om the condition that the number of appliances Wwith an
e appropriate limit may not exceed c in a sample of size .
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8.3.3 Si I'essai auquel I’échantillon est soumis est sanctionné par une décision de non
conformité aux exigences en 8.2.1 ou 8.2.2, il est alors possible d'essayer un second
échantillon et de combiner les résultats de cet essai avec ceux du premier échantillon; la
conformité est vérifiée pour le plus grand des échantillons.

NOTE - A titre d'information générale, voir le CISPR 16, section neuf: Considérations statistiques pour la
détermination des valeurs limites des perturbations radioélectriques.

8.4 Interdiction de vente

L'interdiction de vente ou le retrait d’agrément du modéle découlant de contestation ne
doit étre envisagée qu'aprés avoir effectué des essais en utilisant la méthode statistique
d'évaluation. La conformité aux exigences doit étre vérifiée setan le 8.2.2.3 pour les

perturbations discontinues et selon le 8.3.1 pour les perturbatipns continyes.

S5
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8.3.3 Should the test on the sample result in non-compliance with the requirements in
8.2.1 or 8.2.2, then a second sample may be tested and the results combined with those
from the first sample and compliance checked for the larger sample.

NOTE - For general information see CISPR 16, Section nine: Statistical considerations in the determination
of limits of radio interference.

8.4 The banning of sales

The banning of sales or withdrawal of a type approval, as result of a dispute shall be
considered only after tests have been carried out using the statistical method of
evaluation. Statistical assessment of compliance with requirements shali™bhe made in
accordar:fe with 8.2.2.3 for discontinuous disturbance and in accord 3.1 for
continuous disturbance. >

®
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Appareils électrodomestiques et outils électriques

Household appliances and electric tools

Quasi-créte
Quasi-peak

Outils électriques
Electric tools
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Figure 1 — Représentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)

Graphical representation of the limits (see 4.1.1)
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Dispositifs de commande et de régulation
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CEI-IEC 064193
présentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)
Graphical representation of the limits (see 4.1.1)
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238180
Figure 3a
Un claquement (click)

Perturbation ne dépassant pas 200 ms formée d'une série continue d' |mpuls:ons et observée a la sortie &
fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

One click \
Disturbance not longer than 200 ms. consisting of a continuoy$\segies wf impuls
intermediate frequency output of the measuring receiver.

>and observed at the

.

239/80

re 3b
Un claquement

Impulsions i . séparées par moins de 200 ms et ne cpntinuant pas au-dela de
g intermédiaire du récepteur de mesure.

r more than 200 ms and

One cl@
Individ(s %6 8 han 200 ms, spaced closer than 200 ms not continuing f¢

il

<200 ms —

o .. — —

|
I
e <200ms - > 200 ms

240/80
Figure 3¢
Deux claquements

Deux perturbations dont aucune ne dépasse 200 ms et séparées par au moins 200 ms et observées a la
sortie a fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

Two clicks

Two disturbances neither exceeding 200 ms, spaced by a minimum of 200 ms and observed at the intermediate
frequency output of the measuring receiver.

Figure 3 — Exemples de perturbations discontinues définies comme claquements (clicks)
(voir 3.2)

Examples of discontinuous disturbances classified as clicks (see 3.2)
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e——< 200 ms— : te—< 200 Ms—e fe— < 200 ms—»y
: {
i
i

241/80

Figure 4a

Plus de deux claquements dans une période de 2 s et observés a la sortie & fréquence intermédiaire du récepteur
de mesure.

More than two clicks in a period of 2 s and observed at the intermediate frequency output of thring receiver.

oo R
>

N

242/80

Impulsions in de 200 ms et continuant au-dela de 200 ms et

Individual imp 3 ras eontinuing for more than 200 ms and observed
at the intermddiate frequency ou 7 i

1
1 !
w—\ 00 ms —wt+e—< 200 ms —mja— < 200 ms-—o
. 243/80

Figure 4c
Deux perturbations séparées par moins de 200 ms et avec une durée totale au-dela de 200 ms et observées & la
sortie a fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

Two disturbances spaced by less than 200 ms, and having a total duration of more than 200 ms and observed at
the intermediate frequency output of the measuring receiver.

Figure 4 — Exemples de perturbations discontinues pour lesquelles les limites de perturbations
continues sont valables (voir 4.2.2.1). Pour quelques exceptions a cette regle,
voir4.2.3.2,4.23.5 et 4.2.3.6.

Examples of discontinuous disturbance for which the limits of continuous disturbance
apply (see 4.2.2.1). For some exceptions from this rule see 4.2.3.2, 4.2.3.5 and
4.2.3.6.
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Bornes d'alimentation
Mains terminals

Réseau fictifen V Bornes
Artificial mains V-network de la charge
50 Q/50 uH \ Load terminals
} \ , Dispositif 3‘
Tension d’alimentation D,'SDOS'_M de : de commangje Charge
séparation etde régulation
Supply voltage shel N Requlati 4 P Load
Isolating unit | egulating -
-— . —
! T control T *
1
T C
—i- Sonde
R Probe
Zr‘__ — C > 0,005 uF
—— — R >1500Q
Cable coaxial
Récepteur de mesure () ] Ve Ualdenant da dAs /\C\"ax'a[ cable
- - v Felermertdedétecton
Measuring receiver \J ou de télécomman \
To remote compgR CEI-IEC 065193
1 Positions du commutateur pour ia mesure zurements
cOté réseau d'alimentation
2 Positions du commutateur pour la mesure surements

c6té charge

ng load measurements

3
Connexions successives durant la mesure
4 | co6té charge

NOTES

1) La longueur du cable
ne doit pas dépasser 2 m.

able of the probe shall

2) When the switch is in posjtion 2, the output of the
artificial mains V-network at teyminal 1 shall be
terminated by an impedance efuivalent to that of the
CISPR measuring receiver.

3) Where a two-terminal regylation control is
inserted in one lead only -of the supply, measurements
shall be made by connecting the second apply lead
as indicated in figure 5a.

5 — Schéma de mesure pour les dispositifs de commande
et de régulation (voir 5.2.4)
Measuring arrangement for regulating controls [see 5.2.4)

<]

Bornes de la charg
i Load terminals

Dispositif
de commande
et de régulation

Regulating control

. . p L ]
Bornes d'alimentation Charge

Mains terminals Load

N /-

[}

L]

Vers I'élément de détection
ou de télécommande
To remote component 366/85

Figure 5a — Disposition dans le cas de la mesure d'un dispositif de
commande et de régulation a deux bornes
Measurement arrangement for two-terminal regulating controls
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